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l.  OPIS TECHNICZNY

1. PODSTAWA OPRACOWANIA

- mapa geodezyjna sytuacyjno — wysokosciowa istniejgcego terenu w skali 1:500

- uzgodnienia i ustalenia z zainteresowanymi urzedami i instytucjami

- Rozporzgdzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej w sprawie warunkéw technicznych , jakim
powinny odpowiadac¢ drogi publiczne i ich usytuowanie (D.U. Nr 43 z dnia 14.05.99)

- ROZPORZADZENIE MINISTRA INFRASTRUKTURY z dnia 3 lipca 2003r.w sprawie szczegétowych
warunkow technicznych dla znakdw i sygnatow drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego

i warunkéw ich umieszczania na drogach

- obowigzujgce przepisy i normy

2. ZAKRES OPRACOWANIA

Opracowanie obejmuje projekt robét drogowych na skrzyzowaniu al. Jana Pawta 1l / droga 3455P / —
Powstancow WIkp — Powstania Warszawskiego w Kole..
Termin wykonania 2020.

3. STAN ISTNIEJACY

Skrzyzowanie jest obiektem czterowlotowym ze skanalizowanymi wlotami bocznymi / wysepki /.

Wiloty al.JP |l posiadajg po dwa pasy ruchu o podziale prawo -prosto, lewo i szerokosci 3,50m. Za
skrzyzowaniem zlokalizowane sg nieczynne zatoki autobusowe lub asy wtgczenia.

Na wlocie wschodnim istnieje ograniczenie predkosci do 50km/h a na zachodnim do 40km/h

WiIot ul. Powstancéw WIkp posiada dwa pasy ruchu o podziale prawo , prosto- lewo i szerokosci
3,50m. Na wlocie istnieje ograniczenie predkosci do 50 km/h .

WiIot ul. Powstania Warszawskiego posiada dwa pasy ruchu o podziale prawo — prosto , lewo i
szerokosci 3,50m. Na wlocie istnieje ograniczenie predkosci do 50 km/h .

Na skrzyzowaniu istniejg przejscia dla pieszych przez wszystkie wioty .

Wzdtuz al. JP Il i Powstania Warszawskiego wyznaczone sg sciezki rowerowe. Nie ma wyznaczonych
przejazdéw rowerowych przez jezdnie.

Na skrzyzowaniu wystepuja natezenia ruchu na poziomie do 1300p.u. /h , ruch pieszy i rowerowy
jest maly.

Odwodnienie ulicy odbywa sie poprzez wpusty .

4. STAN PROJEKTOWANY

Plan sytuacyjny
W celu poprawy bezpieczenstwa ruchu pieszych zaprojektowano wykonanie wysepek — azyli na al. Jana

Pawta Il. Ruch pojazdéw po ulicy JP Il dla relacji na wprost odbywac¢ sie bedzie poprzez istniejgce zatoki za
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skrzyzowaniem. Zaprojektowano rowniez wykonanie przejazdow rowerowych przez wlot al.JP Il i
Powstancow WIkp.

Powyzsze rozwigzanie powoduje koniecznos¢ wykonania robét drogowych obejmujgcych :

o Wykonanie wysepek — azyli

¢ Przebudowe istniejgcych chodnikow i Sciezek rowerowych

e Przebudowe wysepki na wlocie Powstancow WIkp.

Wprowadzenie przejazdéw rowerowych powoduje konieczno$¢ przesuniecia przejs¢ dla pieszych a co za

tym idzie obnizenie kraweznikéw i powierzchni nawierzchni chodnikéw.

Przekroje normalne i konstrukcja nawierzchni
W charakterystycznych miejscach przedstawiono przekroje normalne podajgce szerokosci poszczegdlnych
elementdw drogi , spadki poprzeczne , wysokosci oraz konstrukcje nawierzchni.
Przed przystapieniem do roboét nalezy:
o Dokona¢ rozbiorki nawierzchni chodnikéw kolidujacych z nowym uktadem organizacji ruchu
¢ Wykona¢ korytowanie pod nawierzchnie chodnikéw w miejscu ich obnizenie w stosunku do
stanu istniejgcego
Chodnik dla pieszych bedzie posiadat nastepujaca konstrukcje:
. Chodniki istniejgce z kostki osmiokgtnej h=6cm — po rozbiérce utozone ponownie na podsypce
cem.- piaskowej grub. 3cm / i podbudowa z mieszanki C3/4 grub.10cm
o Chodnik projektowany  z kostki o$miokatnej h=6cm / lub podobnej —na podsypce cem.-
piaskowej grub. 3cm / i podbudowie z mieszanki C3/4 grub.10cm
. Chodnik na wysepkach ul. Jana Pawta Il — po sfrezowaniu istniejgcej nawierzchni bitumicznej na
gteb , 2cm utozenie warstwy Scieralnej AC8 grub.4cm
. Chodnik na wysepce w ul. Powstancow WIkp — po rozebraniu chodnika z kostki betonowe;j i
korytowaniu  utozenie warstwy podbudowy z mieszanki C3/4 grub.10cm i Scieralnej AC8
grub.4cm
. Przebudowa linii wskazujgcych sciezke rowerowa — rozbidrka trzech rzedéw kostek osmiokgtnych
czerwonych i zamiana z kostkami w nowej lokalizacji linii Sciezki rowerowej
Ponadto wykonac¢ nalezy zabrukowanie wysepek kostkg betonowa szarg typu cegietka na podsypce cem.-
piaskowej grub. 4cm posadowione na istniejgcej nawierzchni bitumicznej jezdni.
Chodnik bedzie posiadat pochylenie do kraweznika 2 -5 %,w pasie rozdziatu 2%.
Ograniczeniem chodnikéw bedg :
e obrzeza betonowe 25 x 12cm posadowione na fawie betonowej C12/15 na potgczeniu chodnika
bitumicznego wysepki i istniejgcej nawierzchni jezdni wyniesione o0 2 cm
e Krawezniki betonowe 20 x 30cm posadowione na tawie betonowej C12/15 na potaczeniu chodnika z
kostki betonowej i istniejgcej nawierzchni jezdni wyniesione o 2 cm / w miejscu przejsc i przejazdow
/ wymiana /
o Krawezniki betonowe 20 x 30cm posadowione na tawie betonowej C12/15 na potgczeniu chodnika z

kostki betonowe;j i istniejgcej nawierzchni jezdni wyniesione o0 12 cm / wymiana /
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e Krawezniki betonowe 20 x 30cm posadowione na fawie betonowej C12/15 na potgczeniu
zabrukowania wysepek kostkg betonowsa i istniejgcej nawierzchni jezdni wyniesione o 12 cm
Ograniczeniem chodnika na wysepkach bedg obrzeza betonowe 30 x 8cm posadowione na fawie

piaskowe;.

Niweleta podiuzna

Niweleta chodnikéw zostanie dopasowana do niwelety krawedzi istniejgcej jezdni i chodnikow.

Odwodnienie

Odwodnienie nawierzchni drogowych odbywac¢ sie bedzie poprzez powierzchniowy sptyw wody opadowej do
istniejacych wpustéw .

Roboty ziemne

Przed przystgpieniem do rob6t konieczne jest wykonanie rozbidrki istniejgcych nawierzchni i korytowanie.
Zastosowano podbudowe pod nawierzchnie z kostki betonowej celem uniknigcia osiadania w stosunku do
istniejgcych chodnikéw / ktére w trakcie uzytkowania osiadty /.

5. INFORMACJA O OCHRONIE SRODOWISKA
Rodzaj, skali i usytuowaniu przedsigewziecia.
Przedsiewzigcie obejmie wykonanie robo6t drogowych na skrzyzowaniu.
Zakres robot:
¢ Roboty rozbidrkowe -, kraweznikii chodniki
o Utozenie kraweznikow
e Utozenie nawierzchni chodnikow
Powierzchnia zajmowanego obiektu budowlanego i poprzednich formach ich uzytkowania
Obecnie w pasie drogowym zlokalizowane sg nawierzchnie drogowe.
Rodzaj technologii.
Roboty przygotowawcze obejmag wykonanie robét rozbidrkowych .
Roboty drogowe obejmowaé bedg wykonanie nowych nawierzchni chodnikéw
Rodzajach i przewidywanej ilosci zanieczyszczen wprowadzanych do srodowiska przy zastosowaniu
przedsiewzieé chroniacych srodowisko.
W trakcie prowadzenia robét konieczne jest zachowanie wymaganych przepiséw przy pracach budowlanych.
Prowadzenie robét ziemnych i nawierzchniowych nie spowoduje ingerencji w $rodowisko poza pas
drogowy.
6. INFORMACJA DOTYCZACA BiOZ
Zakres robot drogowych
-rozbiérka nawierzchni drogowych
- wykonanie nowych nawierzchni drogowych
Obiekty istniejace- istniejgca droga powiatowa
Elementy zadania ktére moga stwarzaé zagrozenie i bezpieczenstwa zdrowia-wszystkie inne prace
realizowane réwnolegle podczas wykonywania robo6t drogowych
Przewidywane zagrozenia- ruch pojazdéw i sprzetu budowlanego podczas robot prowadzonych przy

budowie
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Sposéb prowadzenia instruktazu pracownikéw przed przystapieniem do realizacji szczegdlnie
niebezpiecznych robot:
-instruktaz ogdélny przeprowadzony przez kierownika budowy ze wskazaniem miejsc i rodzaju zagrozen
oraz czasem ich wystgpienia
-instruktaz szczego6towy na stanowisku pracy prowadzony przez brygadziste
Srodki techniczne i organizacyjne zapobiegajace zagrozeniom wynikajacym z wykonywania robét
budowlanych w strefie szczegolnego zagrozenia
-wtasciwe oznakowanie i zabezpieczenie robot
-o$wietlenie miejsca robot
-wyposazenie pracownikéw w odpowiednig odziez ochronng
-ciggty nadzor nad robotami
-organizacja pracy zapewniajgca optymalne i bezpieczne jej wykonanie
-okresowe szkolenia pracownikéw w zakresie BHP

-instrukcje ogdlne i szczegdtowe na miejscu pracy

Projekt rob6t drogowych na skrzyzowaniu ul. Jana Pawta | —-Powstancow Wikp — Powstania Warszawskiego w Kole 5



MSR TRAFFIC Spotka z o.0. 62-081 Przezmierowo, ul.Kamienna 7
Zaktad Systeméw Sterowania Ruchem Drogowym Wysogotowo

ll. OSWIADCZENIE | UPRAWNIENIA PROJEKTANTA

Poznan 2020-01-22

OSWIADCZENIE

Niniejszym o$wiadczam , ze:

Opracowana dokumentacja projektowa robét drogowych

Przebudowy chodnikéw i wysepek na skrzyzowaniu al. Jana Pawia Il / droga 3455P /

—Powstancow Wikp — Powstania Warszawskiego

zostata sporzgdzona zgodnie z obowigzujgcymi przepisami oraz zasadami wiedzy

techniczneji ze jest kompletna z punktu widzenia celu ktéremu ma stuzy¢.

Projektant

mgr inz. Jacek Tomaszes
spec. hud. drog

upt. proj.~ onay
ANKP/BD/522%701
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(pieczed)

Nr13/87/P%

Decyzja o stwierdzeniv przygotowania zawodowego

do pelnienia samodzielnych funkeji technicznych
w budownictwie

§ 4HSt'2’é7 i § 13 ust. 1 pkt. . 3 coialhie b ... rozporzadzenia Mi-

- Na podstawie
nistra Gospodarki Terenowej i Ochrony Srodowiska z dnia 27 lutego 1975 r. w sprawie samodzielnych fun-

keji technicznych w budownictwie (Dz. U. Nr 8, poz. 46) stwierdza sie, 7e:

5 K T

e

Piote T O N A5 7 BB

Obywatel(ka) Jacek

(imie i nazwisko)

mnagister inzynier budovwniciwa drogowego

(tytul naukowy — zawodowy)

T9b3,  FPozmeniu

urodzony(a) dnia

posiada przygotowanie zawodowe upowazniajace do wykonywania samodzielnych funkcii

projektanta

(rodzaj funkcji)

w specjalnoéci konstrukevino=inzynieryvine]

(rodzaj specjainoéci techniczno-budowlanej)

>

w zakresie 426z i lotniskowyeh drdg—startowych oraz menipulacyjnych

(specjalizacja zawodowa)
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Jacek Tomaszewski

Obywatel(ka)
; . (imie i nazwisko)

jest upowazniony(a) do:

1/ sporzadzanis projekiéw budowli.drdés, lotniskowych drdg startowych

’

.i manipulacyjnych oraz typowych mostdw i przepusiow,

2/ w zakresie budowli nie bedacych budynkemi w budownictwie 0sdéb
fizycznych - do kierowsnis, nadzorowanis i kontrolowania budowy,
kierowania i konitrolowsnia wytwarzania konstrukeyjnych elementdw
budowlanych oraz oceniania i badesnis stanu technicznego budowli.

- e e e e s e e e s swe s e e man | mem mes mm o ete e wet e wee me ewe pm e wmel ot Come e mmel oes ome

{podpis i pieczed)

PZGMEK 6 — 62492/84 - 3070
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Zaswiadczenie
o numerze wenyikacyjryTe:

WEP-YGI-KE5-PM3 *

Pan Jacek Tomaszewski 0 numerze ewidencyjnym WEP/BD/5225/01

adres zamieszkania os. Wt. tokietka 14a/5, 61-616 Poznan

jest czfonkiern Wielkopolskiej Okregowej lzby Inzynierow Budownictwa i posiada wymagane
ubezpieczenie od odpowiedzialnosci oywilnej.

Niniejsze zaswiadczenie jest waine do dnia 2020-12-31.

Zaswiadczenie zostalo wygenerowane elektronicznie i opatrzone bezpiecznym podpisem elektroniczrym
weryfikowanym przy pomocy wainego kwalifikowanego certyfikatu w dniu 2019-12-18 roku przez:

Jerzy Stroviski, Preewodniczgoy Rady wielkopolskiej Okregowej Izby Indynierdw Budownictwa.

|Z2godnie art. 3 ust 2 ustnwy z dnia 12 mnn 2001 r. o podpisie elektroniczrym [Dz. U, 2004 Wr 130 poz. 1430] dane w postad
delﬂmnq opatrzone beq'nemqm peodp icznym weryfik M przy pomocy wainego kwalifiowanego certyfiimke oy
rownowaine pod wIziedem sutktw prawnych dolumentom opstrzonym pocpisami whasnorgoznymi.)

* Wenyfikacjg p i darych w ninisjsTy swisdczeniu rnm'lwsprmﬂm:mpnmnqnuﬂu‘uwgﬁ 0 mSwinoenia ne
stronie Polskie) Izb'r InZynieraw Budownictwa www, piit.org.pl b kontakbujge sig z biurem winsciwej Ckrggowej Izby Indynierdw
Budownictea.
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V. CZESC RYSUNKOWA

Plan orientacyjny
1.Plan sytuacyjny
2.Przekroje normalne
3.Szczegdbty konstrukcyjne
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Plan orientacyjny
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