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D - 00.00.00
Wymagania ogolne
1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja Techniczna D-M-00.00.00 - Wymaganiadlbg odnosi € do wymagéa wspoinych dla poszczegd6inych

wymagah technicznych dotyezych wykonania i odbioru robét, ktére zostamykonane w zwizku z przebudowdrogi

powiatowej nr 3410P w miejscowai Bowyczyny.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacje Techniczne stanavaz:$¢ Dokumentdédw Przetargowych i Kontraktowych i nglge stosowa w zlecaniu i

wykonaniu robét opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3 Zakres Robét obgtych ST

Wymagania ogdine nate rozumie i stosowé w powizaniu z poraszymi Specyfikacjami Technicznymi

1.4 Okreslenia podstawowe
Uzyte w SST wymienione poidj okr&lenia naleéy rozumie€ w kazdy m przypadku nagbujaco:

1.4.1Budowla drogowa- obiekt budowlany, niedolacy budynkiem, stanowty caig¢ techniczno-ytkowa (droga) albo
jego czs¢ stanowaca odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny (obiekstowy, korpus ziemny,ezet)

1.4.2Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdnilub odstyrad jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych.

1.4.3Dlugosé mostu — odlegié¢ miedzy zewrtrznymi krawedziami pomostu, a w przypadku mostow tukowych z
nadsypk — odlegié¢ w swietle podstaw sklepienia mierzona w osi jezdnigbiwe;.

1.4.4Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchwplogioju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz z wseelki
urzdzeniami technicznymi zezanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniemruchu.

1.4.5Droga tymczasowa (montaowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczonadaurpojazdéw obstugugych
zadanie budowlane naczas jego wykonania, przeavidzilo usugcia po jego zakaczeniu.

1.4.6Dziennik Budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzonyzp@g organu wydajcego, wydany zgodnie z
obowhzujacymi przepisami, stanowgy urzdowy dokument przebiegu robét budowlanychzsdy do notowania
zdarzé i okolicznasci zachodacych w toku wykonywania rob6t, rejestrowania dokeagych odbioréw roboét,
przekazywania poledd innej korespondenciji technicznej pediy Inzynierem, Wykonawg i projektantem.

1.4.7Estakada— obiekt zbudowany nad przeszkddrenowy dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pész

1.4.8Inzynier — osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaezprzez Zamawiggego, o ktérej wyznaczeniu
poinformowany jest Wykonawca), odpowiedzialna zeazaowanie rob6t i administrowanie kontraktem.

1.4.9Jezdnia- czs¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.

1.4.10. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonaweipowaniona do kierowania Robotami i do
wystepowania w jego imie niu w sprawach realizacji Koktea

1.4.11. Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lub chodnikamiokami, pasami awaryjnego postoju i pasami
dziehcymi je zdnie.

1.4.12. Konstrukcja nawierzchni - uklad warstw nawierzchniwraz ze sposobem ichqzenia.

1.4.13. Konstrukcja nosna (przesto lub przesta obiektu mostowego) -€z$¢ obiektu oparta na podporach mostowych,
tworzca ustroj niogcy dla przeniesienia ruchu pojazdéw lub pieszych.

1.4.14. Korpus drogowy - nasyp lub ta g%¢ wykopu, ktéra jest ograniczona kogoarogi i skarpami rowéw.

1.4.15. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w cebizehia w nim konstrukcji nawierzchni.



1.4.16.

14.17.

14.18.

1.4.19.
1.4.20.

14.21.

14.22.
1.4.23.

1.4.24.

1.4.25.
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Ksigzka Obmiaréw - akceptowany przez tgniera zeszyt z ponumerowanymi stronamizsdy do wpisywania
przez Wykonawe obmiaru dokonywanych Robét w formie wylidizeszkicow i ew. dodatkowych zaznikdw.
Wpisy w Kshzce Obmiaréw podlegapotwierdzeniu przez kiyniera.

Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaaknegate przez Zamawigiego, niezbdne do
przeprowadzenia wszelkich badeprob zwizanych z ocenjakosci materialdow oraz Robot.

Materiaty - wszelkie tworzywa nieziine do wykonania Robét, zgodne z Dokumentajojektove i
Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przegriiera.

Most — obiekt zbudowany nad przeszikoslodry dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu péspa.
Nawierzchnia - warstwa lub zesp6t warstw gicych do przejmowania i rozkladania open od ruchu na
podioze gruntowe i zapewnigych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa $cieralna - gdbma warstwa nawierzchni poddana bégpanio oddziatlywaniu ruchu i czynnikow

atmosferycznych.

b) Warstwa wiazaca - warstwa znajddra s¢ migdzy warstwy scieralma a podbudow, zapewniajca lepsze
roziozenie napgzen w nawierzchnii przekazywanie ich na podbudow

¢) Warstwa wyr6wnawcza- warstwa shizca do wyréwnania nierdwdoi podbudowy lub profilu istniegej

nawierzchni.

d) Podbudowa- dolna cz$¢ nawierzchni stiaca do przenoszenia oboén od ruchu na podie. Podbudowa
moze skiadé sk z podbudowy zasadniczeji podbudowy pomocniczej.

e) Podbudowa zasadnicza gorna czs¢ podbudowy speiniaga funkcje néne w konstrukciji nawierzchni.
Moze ona skltadask z jednejlub dwéch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolna cz¢ podbudowy spelniaga, obok funkcji nénych, funkcje
zabezpieczenia nawierzchni przed dziataniem wodgzuni przenikaniem @stek podiga. Maze zawieré
warstwe mrozoochrons odsiczajca lub odcinajca.

g) Warstwa mrozoochronna— warstwa, ktére giéwnym zadaniem jest ochronaieraehni przed skutkami
dziatania mrozu.

h) Warstwa odcinajaca— warstwa stosowana w celu uniefiwienia przenikania cgtek drobnych gruntu do
warstwy nawierzchni lacej powyzej.

i) Warstwa odsaczajaca— warstwa stnca do odprowadzenia wody przedasgtejs¢ do nawierzchni.

Niweleta - wysokdciowe i geometryczne rozwigdie na plaszcznie pionowego przekroju w osi drogi lub
obiektu mostowego.

Obiekt mostowy— most, wiadukt, estakada, tunel, kladka dla gielszprzepust.

Objazd tymczasowy — droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utemya do przeprowadzenia ruchu

publicznego na okres budowy.

Odpowiednia (bliska) zgodné¢ - zgodnéé wykonywanych Robdt z dopuszczonymi tolerancjamijed
przedziat tolerancji nie zostal okleny - z przegitnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dlanggo
rodzaju Robét budowlanych.

Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pas terenu przazmony do umieszczania w nim drogi i

zZwiazanych z nj urzdzen oraz drzew i krzewow. Pas drogowy Zeadwniez obejmowa teren przewidziany do

rozbudowy drogi i budowy ugdzea chrongcych ludzi isrodowisko przed ug#liwo §ciami powodowanymi przez

ruch na drodze.
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1.4.26. Pobocze- cz$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postojjamdw, umieszczenia wdzen organizacii
i bezpieczastwa ruchu oraz do ruchu pieszych, zsta jednoczénie do bocznego oparcia konstrukcji
nawierzchni.

1.4.27. Podtaze nawierzchni- grunt rodzimy lub nasypowy,dgcy pod nawierzchaido gebokaci przemarzania.

1.4.28. Podtaze ulepszonenawierzchni - gérna warstwa podia, lezaca bezpérednio pod nawierzchai ulepszona w
celu umaliwienia przegcia ruchu budowlanego i wdaiwego wykonania nawierzchni.

1.4.29. Polecenie Irzyniera - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przeyriiera, w formie pisemnej, dotygze
sposobu realizacji Rob6t lub innych sprawazanych z prowadzeniem budowy.

1.4.30. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczraldra autorem Dokumentacji Projektowej.

1.4.31. Przedsiwzigcie budowlane - kompleksowa realizacja nowego @wdenia drogowego lub calkowita
modernizacja/przebudowa (zmiana parametréw geoomtygh trasy w planie i przekroju podhym)
istniepcego padczenia.

1.4.32. Przepust— budowla o przekroju poprzecznym zamkpin, przeznaczona do przeprowadzania cieku, szlaku
wedréwek zwierzt dziko zyjacych lub urzdzen technicznych przez korpus drogowy.

1.4.33. Przeszkoda naturalna — elementsrodowiska naturalnego, stanaey utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przyktad dolina, bagno, rzekaksmtgdrowek dzikich zwierat itp.

1.4.34. Przeszkoda sztuczna- dzielo ludzkie, stanowte utrudnienie w realizacji zadania budowlanegopraykiad
droga, kolej, ruroag, kanat, cig pieszy lub rowerowy itp.

1.4.35. Przetargowa Dokumentacja Projektowa - czs¢ Dokumentacji Projektowej, ktéra wskazuje lokalizac
charakterysty&i wymiary obiektu bdacego przedmiotem Robét.

1.4.36. Przyczélek — skrajna podpora obiekiu mostowego. #akladé sk z pelnejsciany, stupdw lub innych form
konstrukecyjnych, np. skrzy komdr.

1.4.37. Rekultywacja - Roboty majce na celu uposzikowanie i przywrdcenie pierwotnych funkcji terennaruszonym
w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.38. Rozpigtos¢é teoretyczna— odlegidé migdzy punktami podparcia @yskami), przsta mostowego.

1.4.39. Szerokd@¢ catkowita obiektu (mostu/wiaduktu) - odlegigé miedzy zewrtrznymi krawedziami konstrukcii
obiektu, mierzona w linii prostopadiej do osi paghaj, obejmuje calkowit szeroké¢ konstrukcyjm ustroju
niosacego.

1.4.40. Szerokd¢ uzytkowa obiektu - szeroké¢ jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla poszczegblngdzajéw ruchu
oraz szerok& chodnikéw mierzona Wwietle porczy mostowych z wykczeniem konstrukcji przy jezdni dotem
oddzielagcej ruch kotowy od ruchu pieszego.

1.4.41. Slepy Kosztorys - wykaz Robd6t z podaniem ich dloi (przedmiarem) w kolejri@i technologicznej ich
wykonania.

1.4.42. Teren budowy — teren udosgpniony przez Zamawiagego dla wykonania na nim robét oraz inne miejsca
wymienione w kontrakcie jako twayze czs¢ terenu budowy.

1.4.43. Tunel — obiekt zagibiony ponkej pozio mu terenu dla zapewnienia komunikacji dreegjd ruchu pieszego.

1.4.44. Wiadukt - obiekt zbudowany nad lipikolejowg lub inng drogs dla bezkolizyjnego zapewnienia komunikacii
drogowej i ruchu pieszego.

1.4.45. Zadanie budowane - cz$¢ przedsgwziecia budowlanego, stanoygia odebna calg¢ konstrukcyja lub

technologiczn, zdolm do samodzielnego petnienia funkcji techniczrigtklowych. Zadanie me polegé na
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wykonywaniu Robét zwizanych z budow modernizagjprzebudow, utrzymaniem oraz ochranbudowli
drogowej lub jej elementu.
1.5. Ogdlne wymagania dotycgre Robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za j@kowykonanych robdt, bezpieamtwo wszelkich czynrisi na terenie budowy,
metody uyte przy budowie oraz za ich zgodba ST i poleceniami layniera.
1.5.1. Przekazanie Terenu Budowy
Zamawiagcy w terminie ustalonymw Umowie przeiaWykonawcy Teren Budowy i Dziennik Budowy.
Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziaddoza ochrog przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili adbi
ostatecznego robét. Uszkodzone lub zniszczone geaidezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wiagogzt.
1.5.2. Dokumentacja Projektowa
Wykonawca we wlasnym zakresie opracuje i uzgodrjegt organizaciji ruchu na czas budowy.
1.5.3Zgodné¢ Robdtz ST
ST i wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane Wghkay przez layniera stanowd czs¢ umowy, a wymagania
okreslone w ch@by jednym z nich $ obowizujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w calejdolentacii.
W przypadku rozbimaosci w ustaleniach poszczeg6inych dokumentéw ohmwe kolejng¢ ich waznosci wymieniona w
JKontraktowych warunkach ogdinych” (,Ogélnych wakacth umowy™).
Wykonawca nie mze wykorzystywé bledéw lub opuszcze w Dokumentach Kontraktowych, a o ich wykryciu veni
natychmiast powiadoiinzyniera, ktéry podejmie decyzp wprowadzeniu odpowiednich zmian lub poprawek.
Wszystkie wykonane Roboty i dostarczone materiafiatzgodne z ST.
Dane okrélone w ST kda uwazane za wartaxi docelowe, od ktorych dopuszczalneasichylenia w ramach okitenego
przedzialu tolerancji. Cechy materiatow i elementdudowli musz wykazywa zgodnéé z okreslonymi wy maganiami, a
rozrzuty tych cech nie magrzekracza dopuszczalnego przedziatu toleranciji.
W przypadku, gdy materiaty lub Roboty nieda w pelni zgodne z ST i wplynie to na niezadowgajakas¢ elementu
budowli, to takie materialy zostarzastpione innymi, a elementy budowli rozebrane i wykomgonownie na koszt
Wykonawcy.
1.5.4. Zabezpieczenie Terenu Budowy

Roboty modernizacyjne/przebudowa i remont (,paodhem”)

Wykonawca jest zobowkany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzy mastiniejcych obiektow we nalgtym
stanie technicznym (je zdniggiezki rowerowe, cigi piesze, znaki drogowe, bariery ochronneadzenia odwodnienia
itp.- za wyjtkiem zimowego utrzymania: édiezania, posypywania) na terenie protokdlarnie przakego placu
budowy, w okresie trwania realizacji kontraktu,do zakdiczenia i odbioru ostatecznego robét.

Przed przysipieniem do robét Wykonawca przedstawiyinierowi do zatwierdzenia projekt organizacji ruchu
zabezpieczenia rob6t w okresie trwania budowy wmferi zakresie uzgodnionym z Apnierem. Nasipnie po
uzyskaniu akceptacji lryniera uzgodni projekt z odpowiednim zadem drogi, organem zazajpcym ruchem oraz
policja. W szczegdlnéci dla drég technologicznych i obszaréw przeznagzbndla spretu Wykonawcy i transportu
dla potrzeb budowy (dla unikgdia ewentualnych roszazezainteresowanych stron) uzgodnienia te powinnyieead
rowniez s zczego6towe opisy obecnego stanu posesji (zaw@Erajwentaryzagji ocerg stanu technicznego istrieych
budynkdéw gsiadujcych z budow i potwierdzone przez wdzicieli), na kiére mee oddziatywa transport, spet i

inne uradzenia budowlane Wykonawcy, proponowane przez Wghan srodki zaradcze dla tych posesji lub zakres
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robét naprawczych do wykonania przez Wykonawo zak@czeniu rob6t. W zal@mosci od potrzeb i pogpu robét

projekt organizaciji ruchu powinien byktualizowany przez Wykonawma biegaco.

W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczyn<ailuje i lzdzie obstugiwat wszystkie tymczasowe adzenia

zabezpieczafe takie jak: zaporyswiatla ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewagajv ten sposob bezpiedmtwo

pojazdow ipieszych.

Wykonawca zapewni stale warunki widoczobw dzieh i w nocy tych zapér i znakéw, dla ktérych jestnieodzowne

ze wzgédow bezpiec zestwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne udzenia zabe zpiec zaje zda akceptowane przezagniera.

Fakt przysipienia do robét Wykonawca obwia publicznie przed ich rozpogziem w sposéb uzgodniony z

Inzynierem oraz przez umieszczenie, w miejscach dicitch okrélonych przez layniera, tablic informacyjnych,

ktorych treé¢ bedzie zatwierdzona przez dpniera. Tablice informacyjnechbla utrzymywane przez Wykonawcw

dobrym stanie przez caly okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia Terenu Budowy nie podiega adinej zaptacie i przyjmuje sk, ze jest whczony w Cer

Kontraktow a.

1.5.5. Ochronasrodowiska w czasie wykonywania Robét

Wykonawca ma obowiek zn& i stosowé w czasie prowadzenia Robét wszelkie przepisy dmtge ochronyrodowiska

naturalnego.

W okresie trwania budowy i wyk&zania Robét Wykonawcaxthzie:

a) utrzymywa Teren Budowy i wykopy w stanie bez wody stej,

b) podejmowé wszelkie uzasadnione kroki mee na celu stosowaniegsilo przepiséw i norm dotygeych ochrony
srodowiska na terenie i wokét Terenu Budowy orgddie uniké uszkodzé lub ucizliwosci dla oséb lub dobr
publicznych i innych, a wynikagych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszazdub innych przyczyn
powstalych w nagpstwie jego sposobu dziatania.

Stosugc sk do tych wymaga bedzie miat szczegéiny wzgd na:

1) lokalizac} baz, warsztatow, magazynow, skladowisk, ukopom gdiojazdowych

2) s$rodki ostrandscii zabezpieczenia przed:
a) zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekdw wodnych pylaim substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytamiigazami,
c) mazliwoscia powstania pgaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpgarowa

Wykonawca lkdzie przestrzegaprzepiséw ochrony przeciwparowe.

Wykonawca bhdzie utrzymywd, wy magany na podstawie odpowiednich przepisOwvapyaprzt przeciwpagarowy, na

terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biyobwmies zkalnych, magazynach oraz w maszynacfakgach.

Materialy fatwopalne &a skladowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przegis aabezpieczone przed dgsém oséb

trzecich.

Wykonawca kdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowpoiarem wywolanym jako rezultat realizacji Rob6t

albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktére w sposo6b trwahy s zkodliwe dla otoczenia, nietly dopuszczone dozcia.
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Nie dopuszcza siuzycia materialdow wywotujcych szkodliwe promieniowanie oegéniu wikszym od dopuszczalnego,
okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadowezyte do Rob6t bda mialy aprobat technicza, wydam przez uprawnios jednostk,
jednoznacznie okédajace brak szkodliwego oddzialywania tych materiaté@asnodowisko.

Materialy, ktore g szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie Rob6t, azpaiczeniu Robét ich szkodlivég zanika (np.
materiaty pylaste) mag by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymag@chnologicznych wbudowania. z2é
wymagag tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien ohay zgod: na wycie tych materiatdw od wégiwych
organéw administracji pstwowe;j.

Jezeli Wykonawca uyt materialtdw szkodliwych dla otoczenia zgodnie Sgecyfikacjami, a ich zycie spowodowalo
jakiekolwie k zagraeniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamauwya|

1.5.8. Ochrona wasnéci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochginstalacji na powierzchni ziemi i za adzenia podzie mne, takie jak ruragi, kable itp.
oraz uzyska od odpowiednich wladedhcych wigcicielami tych uradzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu
przez Zamawiagcego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca mapewlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed
uszkodzeniemtych instalacji i widzeh w czasie trwania budowy.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instaléjikonawca bezzwiocznie powiadomizimiera i zainteresowane
wladze oraz bdzie z nimi wspéipracowat dostarcaajwszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu a@pr
Wykonawca kdzie odpowiada za wszelkie spowodowane przez jego dzialania ulszkwia instalacji na powierzchni
ziemii uradzen podzie mnych wykazanych w dokumentach dostarczonycprzez Zamawiagego.

Jeseli teren budowy przylega do terenéw z zabuglonieszkaniow, Wykonawca kdzie realizowé roboty w spos6b
powodujcy minimalne niedogodiei dla mieszkacow. Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenludawy
mieszkaniowej w gsiedztwie budowy, spowodowane jego dzialatip

Inzyniera lzdzie na bieaco informowany o wszystkich umowach zawartych polzy Wykonawe a wiacicielami
nieruchomdci i dotycacych korzystania z wlasia i drég wewretrznych. Jednate, ani Irzynier ani Zamawiacy nie
bedzie ingerowat w takie porozumienia, o ile nigdy one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w waaahkimowy.
1.5.9. Ograniczenie obgjzen osi pojaz dow

Wykonawca kdzie stosowé sk do ustawowych ogranicgenaciskdw osi na drogach publicznych przy transgorc
materialdw i wyposzenia na i z terenu robdt. Wykonawca uzyska wszelkelydne zezwolenia i uzgodnienia od
wiasciwych wiadz co do przewozu nietypowych wagowo fekiw (ponadnormatywnych) i o #dym takim przewo zie
bedzie powiadamiat layniera. Inzynier maze polect, aby pojazdy nie spetnigie tych warunkdw zostaly usgte z terenu
budowy. Pojazdy powodage nadmierne obgienie osiowe nie dala dopuszczone n@wiezo ukaiczony fragment budowy
w obrbie terenu budowy i Wykonawcastizie odpowiadat za naprawwvszelkich rob6t w ten sposéb uszkodzonych,
zgodnie z poleceniami #gniera.

1.5.10. Bezpiecasstwo i higiena pracy

Podczas realizacji Rob6t Wykonawcalbie przestrzedgaprzepiséw dotycych bezpieczestwa i higieny pracy.

W szczegolngci Wykonawca ma obowiek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach emtiecznych,
szkodliwych dla zdrowia oraz nie spehaizjch odpowiednich wymagesanitarnych.

Wykonawca zapewni idglzie utrzymywat wszelkie ugdzenia zabezpieczaje, socjalne oraz spitzi odpowiedni odziez

dla ochronyzycia i zdrowia 0séb zatrudnionych na budowie olazdpewnienia bezpieamtwa publicznego.
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Uznaje sk, ze wszelkie koszty zwizane z wypetnieniem wymaga okreslonych powyzej nie podiegap odrebnej
zaptacie i @ unzglednione w Cenie Kontraktowe;.
1.5.11. Ochrona i utrzymanie Robét
Wykonawca kdzie odpowiedzialny za ochrerRobot i za wszelkie materialy i wdzenia uywane do Rob6t od Daty
Rozpoczgcia do daty wydania Potwierdzenia Zakeenia przez lzyniera.
Wykonawca kdzie utrzymywé Roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymapiwirmo by prowadzone w taki
spos6b, aby budowla drogowa lub jej elementy byhzadowalajcym stanie przez caly czas, do momentu odbioru
ostatecznego.
Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzyrea to na polecenie kgniera powinien rozpogz Roboty
utrzymaniowe nie p#niej nizw 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.
1.5.12. Stosowanie gido prawa i innych prze pisow
Wykonawca zobowizany jest znawszystkie zardzenia wydane przez wiadze centralne i miejscowe mne przepisy,
regulaminy i wytyczne, ktéreasw jakikolwiek spos6b zwrane z wykonywanymi Robotami iethzie w pefni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych postanbygedczas prowadzenia Robot.
Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych idalzie w petni odpowiedzialny za wypeiienie wszdkisymaga
prawnych odnénie znakéw firmowych, nazw lub innych chronionyctaw w odniesieniu do spii, materiatow lub
urzadzen uzytych lub zwhzanych z wykonywaniem robét i w sposolagly bedzie informowa& Inzyniera o swoich
dziataniach, przedstawigj kopie zezwolg i inne odnéne dokumenty. Wszelkie straty, koszty ppstvania, obeizenia i
wydatki wynikle z lub zwizane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowyoknge Wykonawca, z wyjkiem
przypadkéw, kiedy takie naruszenie wyniknie z wy&nia projektu lub specyfikacji dostarczonej przeghiera.
1.5.13. Rébwnowano§¢ norm i przepisdw prawnych
Gd ziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotamekenkretne normy i przepisy, ktére spethimah materialy,
sprzt i inne towary oraz wykonane i zbadane robotydabobowhzywat postanowienia najnowszego wydania lub
poprawionego wydania powotanych normi przepisaie o warunkach kontraktu nie postanowiono inacejprzypadku
gdy powotane normy i przepisys gpaistwowe lub odnosizsie do konkretnego kraju lub regionu, mpfy¢ réwniez
stosowane inne odpowiednie normy zapevig&jrowny lub wyszy poziom wykonania apowotane normy lub przepisy,
pod warunkiem ich sprawdzenia i pisemnego zatwari@zprzez layniera. RéGnice pomgdzy powolanymi normamia ich
proponowanymi zamiennikami muszby¢ dokladnie opisane przez Wykonawd przedicone Irgynierowi do
zatwierdzenia.
1.5.14. Wykopaliska
Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wadiowe, budowle oraz inne pozostaoo znaczeniu geologicznym lub
archeologicznym odkryte na terenie budovegddbuwazane za wlasnié Zamawiajcego. Wykonawca zobowdany jest
powiadomt Inzyniera i postpowat zgodnie z jego poleceniami.zidi w wyniku tych polece Wykonawca poniesie koszty
ilub wystapia op&nienia w robotach, liynier po uzgodnieniu z Zamawagym i Wykonawe ustali wydhgzenie czasu
wykonania rob6t i/lub wysoké kwoty, o ktds nalezy zwigks zy¢ cerg kontraktovd.
2. MATERIALY
1. Zgodnie z Ustawz dn. 16.04.2004 r., Dz. U. Nr 92 poz. 881, 2004wyréb budowlany nadajeesdio stosowania

przy wykonywaniu rob6t budowlanych, z#li jest:

1) oznakowany CE, co oznacza& dokonano oceny jego zgodidz norma zharmonizowas albo europejsk

aprobag technicza badz krajowa specyfikacqy techniczm panstwa czlonkowskiego Unii Europejskiej lub
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Europejskiego Obszaru Gospodarczego, ugznpreez Komisi Europejsk za zgoda z wymaganiami
podstawowymi, albo

2) umieszczony w okéonym przez Komisj Europejsk wykazie wyrobow magych niewielkie znaczenie dla
zdrowia i bezpieczestwa, dla ktérych producent wydat deklarn@godndci z uznanymi regutami sztuki
budowlanej, albo

3) oznakowany, z zastrzeniem ust. 4, znakiem budowlanym, ktérego wzér gdireahcznik nr 1 do niniejszej
ustawy.

3. Oznakowanie CE wyrobu budowlanego, ktéry nie stavazczegolnego zagenia dla zdrowia lub bezpieamtwa
oraz nie odpowiada lub odpowiadaoziowo specyfikacjomtechnicznym, o ktérych mowa st.U pkt 1, jest tate
dopuszczalne, wyéznie po dokonaniu stosownej oceny zgaamno

4. Wz6r oznakowania CE ok§ta zahcznik nr 2 do niniejszej ustawy.

5. Minister wigciwy do spraw budownictwa, gospodarki przestrzeningjieszkaniowej mee okr&li¢, w drodze

rozporadzenia, wykaz norm zharmonizowanych i wytycznych elgopejskich aprobat technicznych Europejskiej

Organizacji do spraw Aprobat Technicznych (EOTAlamych dalej ,wytycznymi do europejskich aprobat

technicznych”, ktérych zakres przedmiotowy obejmwjgroby budowlane, podlegaje obowizkowi oznakowania

CE.

6. W rozporzdzeniu, o ktdrym mowa w ust. 4, naleokresli¢ normy zharmonizowane i wytyczne do europejskich

aprobat technicznych, ktérych zakres przedmiotovbejmuje wyroby budowlane mage stwarza szczegéine

zagrazenie dla zdrowia lub bezpieamtwa, magc na uwadze odpowiednie ustalenia Komisji Europejsw tym
zakresie.

Koszt zakupu zatwierdzonych przezymiera materiatow niezpdnych do wykonania zadania ponosi Wykonawca.

2.1.7r6cka uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanymavgkstaniem jakichkolwiek materialdw przeznaczongohRobdt,

Wykonawca przedstawi iynierowi do zatwierdzenia szczegbdlowe informacjetydmce proponowanegozrédia

wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych matéw jak réwniez odpowiednieswiadectwa badalaboratoryjnych

oraz prébki materialéw do zatwierdzenia przezyriera.

Zatwierdzenie partii materiatdw z danegddia nie oznacza automatycznie wszelkie materialy z danegadia uzyskaj

zatwierdzenie.

Wykonawca zobowrany jest do prowadzenia bada celu udokumentowaniae materialy uzyskane z dopuszczonego

zrédia w sposéb agly speiniag wymagania Specyfikacji Technicznych w czasie gmstRobot.

Koszt zakupu zatwierdzonych przezyniera materialéw nie zlminych do wykonania zadania ponosi Wykonawca.

2.2. Pozyskiwanie materiatdw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwoled wiacicieli i odndnych wladz na pozyskanie materialow z

jakichkolwiek zroédet miejscowych wilczahc w to zrédla wskazane przez Zamawiizggo i jest zobowrzany dostarczy

Inzynierowi wymagane dokumenty przed rozpgmem eksploataciirodia.

Wykonawca przedstawi ignierowi do zatwierdzenia dokumentacgawierajca raporty z bada terenowych i

laboratoryjnych oraz proponow@przez siebie met@dwydobycia i selekciji, uwzgtiniapc aktualne decyzje o eksploataciji

organow administracji pgtwowej i samormowej.

Wykonawca ponosi odpowiedzialio za spehienie wymagailosciowych i jakagciowych materialdow pochodeych ze

zrédel miejscowych.
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Wykonawca poniesie wszystkie koszty z tytulu wydohymateriatlow, dzigawy i inne jakie oka sk potrzebne w

zwiazku z dostarczeniem materialtdbw do Robaét.

Humus i nadklad czasowo zth z terenu wykopdw, dokopdéw i miejsc pozyskaniatemadw miejscowych {a

formowane w haldy i wykorzystane przy zasypce uigkvacji terenu po ukiczeniu Robot.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopdav Terenie Budowy lub z innych miejsc wskazanych w

dokumentach umowy eda wykorzystane do Robét lub odwiezione na odkiadogdednio do wymaga umowy lub

wskaza Inzyniera.

Wykonawca nie kdzie prowadd zadnych wykopdéw w olebie Terenu Budowy poza tymi, ktére zostaly wyszéieipne

w dokumentach umowy, chyb#e uzyska nato pisermrzgod: Inzyniera.

Eksploatacjarédet materiatlow bdzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi okgzwjacymi na danym obszarze.

2.3. Materiaty nie odpowiadagce wymaganiom

Materialy nie odpowiadage wymaganiom zostarprzez Wykonawg wywiezione z Terenu Budowy i Zone w miejscu

wskazanym przez #yniera. Jéli Inzynier zezwoli Wykonawcy nazycie tych materialtdw do innych rob6t,zrte dla

ktérych zostaly zakupione, to koszt tych materialdestanie odpowiednio przewaftiowany (skorygowany) przez

Inzyniera.

Kazdy rodzaj Rob6t, w ktérym znajdugie nie zbadane i nie zaakceptowane materialty, Wykeaaamykonuje na wiasne

ryzyko, liczic sk z jego nieprzyjciem, usurgciemi nie zaptaceniem.

2.4. Wariantowe stosowanie materiatow

Warianto

we zastosowanie materiatu wy maga akceptaciji zagthwzyniera. Wykonawca powiadomidpniera o swoim zamiarze co

najmniej 3 tygodnie przedyciem tego materiatu, albo w okresie #aym, jéli bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie

bada wymaganych przez #yniera. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiaim@e by pézniej zmieniany bez zgody

Inzyniera.

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatéw

Wykonawca zapewni aby tymczasowo skladowane mateda czasu gdy dola one uwyte do Robét, byly zabezpieczone

przed zanieczyszczeniem, zachowaly svjafos¢ | wkasciwosci i byly dostpne do kontroli przez ltyniera.

Miejsca czasowego skladowania material@dadzlokalizowane w olgbie Terenu Budowy w miejscach uzgodnionych z

Inzynierem lub poza Terenem Budowy w miejscach zompavanych przez Wykonawci zaakceptowanych przez

Inzyniera.

2.6. Inspekcja wytworni materiatow

Wytwornie materialdbw mog by¢ okresowo kontrolowane przezzmiera w celu sprawdzenia zgodnostosowanych

metod produkciji z wymaganiami. Probki materialtowgmby¢ pobierane w celu sprawdzenia ich &dvosci. Wyniki tych

kontroli beda stanowd podstaw do akceptacji okkdonej partii materialdw pod wzedlem jakaci.

W przypadku, gdy Iaynier bedzie przeprowadzat inspekojytwdmi musz by¢ spetnione nagpujace warunki:

a) Inzynier bedzie miat zapewniom wspolprag i pomoc Wykonawcy oraz producenta materialdw ws&za
przeprowadzania inspekciji,

b) Inzynier kedzie miat wolny dosip, w dowolnym czasie, do tych gzi wytwdrni, gdzie odbywa siprodukcja
materiatdw przeznaczonych do realizacji robét,

c) Jeeli produkcja odbywa siw miejscu nie nalacym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dlayniera zezwolenie

dla przeprowadzenia inspekciji i bada tych miejscach.
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3. SPRZET

Wykonawca jest zobowzany do aywania jedynie takiego spitai, ktéry nie spowoduje niekorzystnego wplywu rieoga
wykonywanych Robot. Spgkz uzywany do Roboét powinien Byzgodny z ofeg Wykonawcy i powinien odpowiadgod
wzgledem typow i ilgci wskazaniom zawartym w ST, PZJ lub projekcie aigacji Robot, zaakceptowanym przez
Inzyniera; w przypadku braku ustalew wymienionych wyej dokumentach spgz powinien by uzgodniony i
zaakceptowany przezAyniera.

Liczba i wydajné¢ sprztu powinny gwarantowaprzeprowadzenie Robdét, zgodnie z zasadamistagmi w ST |
wskazaniach layniera.

Sprzt bedacy wlasndcia Wykonawcy lub wynaty do wykonania Robét ma byutrzymywany w dobrym stanie i
gotowaci do pracy. Powinien lyzgodny z normami ochrosyodowiska i przepisami dotygazymi jego uytkowania.
Wykonawca dostarczy ignierowi kopie dokumentéw potwierdzaych dopuszczenie sgtam do wytkowania i bada
okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca kdzie konserwowasprzt jak rowniez naprawié lub wymienia sprzt niesprawny.

Jeeli ST przewidyg mozliwo$¢ wariantowego gycia sprztu przy wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadomi
Inzyniera o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego alkogptprzed wyciem sprztu. Wybrany sprt, po akceptacji
Inzyniera, nie mee by¢ pdzniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek spret, maszyny, urmdzenia i nardzia nie gwarantgge zachowania warunkéw umowy, zostgirzez
Inzyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do Rob6t

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takigtodkow transportu, ktére nie wplymiekorzystnie na jaka
wykonywanych Robot i wiciwosci przewaonych materiatow.

Liczba srodkéw transportu dulzie zapewnia prowadzenie Robét zgodnie z zasadami d&reymi w ST i wskazaniach
Inzyniera, w terminie przewid zianym umaw

Przy ruchu nadrogach publicznych pojazdgdspetnid wymagania dotyexe przepiséw ruchu drogowego w odniesieniu
do dopuszczalnych naciskdéw niaignnych parametréw technicznych.

Srodki transportu nie spemnigje tych warunkéw magbyé¢ dopuszczone przez Apniera, pod warunkiem przywrocenia
stanu pierwotnegoaytkowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bdzie usuwé na bieaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczeniakadzenia spowodowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdachedenu Budowy.

5.WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogélne zasady wykonania robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Ratgidnie z warunkami umowy oraz za jakozastosowanych
materialdw i wykonywanych Robét, za ich zgofihjovymaganiami ST, PZJ, projektem organizacji Rofygracowanym
przez Wykonaweoraz poleceniami kyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metogkonywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za dokladne wytyozemplanie i wyznaczenie wysad@ wszystkich elementéw Robot.
Bledy popeinione przez Wykonawaev wytyczeniu i wyznaczaniu Robét zosdansungte przez Wykonawg na wiasny
koszt, z wyjtkiem, kiedy dany b okae si skutkiem bédu zawartego w danych dostarczonych Wykonawcy §raigi

przez Ireyniera.
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Sprawdzenie wytyczenia Rob6t lub wyznaczenia wysailirzez Irzyniera nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedziadoio

za ich dokladnée.

Decyzje Ireyniera dotyczce akceptacji lub odrzucenia materialdw i elementobdt kxda oparte na wymaganiach

okreslonych w dokumentach umowy, w ST, a takw normach i wytycznych. Przy podejmowaniu declizlynier

uwzgkdni wyniki bada materiatlow i Robét, rozrzuty normalnie wygtijace przy produkcji i przy badaniach materiatow,

daswiadczenia z przesZoi, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wplyvage na rozwzamn kweste.

Polecenia layniera powinny by wykonywane przez Wykonawcw czasie okédonym przez Iyniera pod gréba

zatrzy mania Robét. Skutki finansowe z tego tytidmipsie Wykonawca.
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jak€ci

Wykonawca jest zobowzany opracowa i przedstawd do akceptacji lyniera programu zapewnienia jgkd W

programie zapewnieni jakoi Wykonawca powinien oké#¢é zamierzony sposob wykonywania Robot, Zimeosci

techniczne, kadrowe i plan organizacji rob6t gwaragy wykonanie Rob6t zgodnie z ST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jakoi powinien zawieré&

a) cz$¢ 0goim opisujca:

organizagj wykonania Robét, w tym terminy i spos6b prowadagRobot,

organizagj ruchu na budowie wraz z oznakowaniem Rob6t,

sposb6b zapewnienie bhp.,

wykaz zespotdw roboczych, ich kwalifikacje zpgotowanie praktyczne,

wykaz 0séb odpowiedzialnych za jdka terminowd¢ wykonania poszczegdlinych elementoéw Robat,
system (sposéb i procediproponowanej kontroli i sterowania jadaa wykonywanych Robat,
wyposaenie w sprat i uradzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratoriunashego lub laboratorium,
ktéoremu Wykonawca zamierza ziégrowadzenie badd,

spos6b oraz fogngromadzenia wynikéw baddaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw mechanizmé
sterujcych, a take wychganych wnioskéw i zastosowanych korekt w procesehiologicznym,

proponowany sposob i fomprze kazywania tych informacji finierowi;

b) czs$¢ szczegoblowopisujca dla kazdego asortymentu Robot:

wykaz maszyn i ugdzeh stosowanych na budowie z ich parametrami techgiozoraz wyposzeniem w
mechanizmy do sterowania i adzenia pomiarowo-kontrolne,

rodzaje i ig¢ srodkdw transportu oraz wdzen do magazynowania i zaladunku materiatbw, spoiw,
lepiszczy, kruszyw itp.,

sposbb zabezpieczenia i ochrony tadunkéw pubeth ich wiasciwosci w czasie transportu,

spos6b i procedgipomiaréw i bada (rodzaj i czstotliwosé, pobieranie prébek, legalizacja i sprawdzanie
uradzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materialow, waytania mieszanek i wykonywania

poszczegOlnych elementéw Robot,

- sposOb pogpowania z materialami i Robotami nie odpowiadgini wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakasci Robot

Celem kontroli Rob 4t &l zie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykomamiaby osigna¢ zalazona jakas¢ Robét.
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Wykonawca jest odpowiedzialny za pgkontrok Robo6t i jakéci materiatow. Wykonawca zapewni odpowiedni system
kontroli, wiaczahc personel, laboratorium, sptz zaopatrzenie i wszystkie gdzenia nieztdne do pobierania prébek i
bada materiatbw oraz Rob6t.

Przed zatwierdzeniem systemu kontrolizdnier moze zaadat od Wykonawcy przeprowadzenia badav celu
zademonstrowaniae poziom ich wykonywania jest zadowatj.

Wykonawca kdzie przeprowadZapomiary i badania materialdw oraz Rob6t gstatliwoscia zapewniajca stwierdzenie,
ze Roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawarty rsiw

Minimalne wymagania co do zakresu biadéh czstotliwos¢ sa okreSlone w ST, normach i wytycznych. W przypadku,
gdy nie zostaly one tam okilene, Inzynier ustali jaki zakres kontroli jest koniecznygyazapewni wykonanie Robot
zgodnie z umow.

Wykonawca dostarczy iynierowi swiadectwa,ze wszystkie stosowane gdzenia i sprgd badawczy posiadajwazna
legalizacg, zostaly prawidlowo wykalibrowane i odpowiaglajymaganiom norm okidajacych procedury bada

Inzynier bedzie mi€ nieograniczony dogp do pomieszcZelaboratoryjnych, w celu ich inspekciji.

Inzynier tedzie przekazywa Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek nie@gnigciach dotyczcych uradzen
laboratoryjnych, spegu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelunelbod badawczych. Zdi niedociagniccia te tzda
tak powane, ze mog wplym¢ ujemnie na wyniki badg Inzynier natychmiast wstrzymazycie do Robét badanych
materialdw i dopéci je do uycia dopiero wtedy, gdy niedagjniecia w pracy laboratorium Wykonawcy zostarsungte i
stwierdzona zostanie odpowiednia jéktych materiatow.

Wszystkie koszty zwizane z organizowaniemi prowadzeniem biahaterialow ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Prébki keda pobierane losowo. Zalecagsitosowanie statystycznych metod pobierania prébe#rtych na zasadzige
wszystkie jednostkowe elementy produkciji raduy¢ z jednakowym prawdopodolsgtwem wytypowane do badla

Inzynier bedzie mig€€ zapewnion mozliwo$¢ udziatu w pobieraniu prébek.

Pojemniki do pobierania probekds dostarczone przez Wykonagve zatwierdzone przez sgniera. Probki dostarczone
przez Wykonawg do bada wykonywanych przez kyniera kzda odpowiednio opisane i oznakowane, w sposéb
zaakceptowany przezyniera.

Na zlecenie Inyniera Wykonawca &lzie przeprowadzadodatkowe badania tych materiatdw, ktére hudatpliwosci co
do jakaci, o ile kwestionowane materialy nie zostamzez Wykonawgusunéte lub ulepszone z wlasnejwoli. Koszty tych
dodatkowych badapokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzensdewek; w przeciwnym przypadku koszty te
pokrywa Zamawiaicy .

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryetla przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W mdip, gdy normy nie obejmyj
jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosomezna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakosaie przez
Inzyniera.

Przed przysipieniem do pomiaréw lub baflaWykonawca powiadomi ktyniera o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub
badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykoragweedstawi na gnie ich wyniki do akceptaciji iyniera.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca kdzie przekazywa Inzynierowi kopie raportow z wynikami baiigak najszybciej, nie piiej jednak ni w

terminie okrélonym w programie zapewnienia jaiad
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Wyniki bada (kopie) kxda przekazywane liynierowi na formularzach wediug dostarczonego przego wzoru lub
innych, przez niego zaaprobowanych.
6.6. Badania prowadzone przez liayniera
Inzynier jest uprawniony do dokonywania kontroli, pmfania probek i badania materialtbw w miejscu ich
wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawca i produceatariatlow powinien udziglimu niezlgdnej pomocy.
Inzynier, dokonujc weryfikacji systemu kontroli Robdt prowadzonegregz Wykonawe, bedzie ocenia zgodndé
materialdw i Rob6t z wymaganiami ST na podstawienikdw wilasnych bada kontrolnych jak i wynikéw bada
dostarczonych przez Wykonagvc
Inzynier ma obowizek pobiera prébki materialow i prowadzibadania niezaiie od Wykonawcy, na swoj koszt. Odbior
poszczegdinych asortymentow robo6t odbyvek bedzie na podstawie wynikow batdavykonanych przez niezaiee
laboratorium reprezentage Inzyniera. Jeeli wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcy $ niewiarygodne, to
Inzynier poleci Wykonawcy lub Zleci niezateemu laboratorium przeprowadzenie powtérnych lubdatkowych bada,
albo oprze i wylacznie na wlasnych badaniach przy ocenie zgécinmateriatdw i Rob6t z ST. W takim przypadku
calkowite koszty powtdrnych lub dodatkowych badpobierania probek poniesione zostpnzez Wykonawe..
6.7. Certyfikaty i deklaracje
Inzynier maze dopyci¢ do wyciatylko te materialy, ktére posiadaj
1. certyfikat na znak bezpieamtwa wykazujcy, ze zapewniono zgodd& z kryteriami technicznymi okédonymi na
podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych a#agciwych przepiséw i dokumentéw technicznych,
2. deklaragt zgodndcilub certyfikat zgodnici z:
e Polsky Normy lub
» aprobat technicza, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowioRolskiej Normy, jeeli nie s obfte
certyfikach okreslona w pkt 1. i ktére spetiajwymogi Specyfikacji Technicznej.
W przypadku materiatdw, dla ktdrych w/w dokumeniyveymagane przez ST, kda partia dostarczona do Robgtibie
posiadé te dokumenty, okiajace w sposéb jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe mugposiadé w/w dokumenty wydane przez producenta, a w raaigzeby poparte wynikami
bada wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badbada dostarczone przez Wykonaginzynierowi.
Jakiekolwiek materialy, ktére nie spehiaych wymaga beda odrzucone.
6.8. Dokumenty budowy
(1) Dziennik Budowy
Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawnymowiazupcym Zamawiacego i Wykonawe w okresie od
przekazania Wykonawcy Terenu Budowy dai&a okresu gwarancyjnego. Odpowiedzidthaa prowadzenie Dziennika
Budowy zgodnie z obowiujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.
Zapisy w Dzienniku Budowy dala dokonywane na bhigaco i beda dotyczy przebiegu Rob6t, stanu bezpietsgva ludzi i
mienia oraz techniczneji gospodarczej strony bydow
Kazdy zapis w Dzienniku Budowy ¢dzie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonaldsaaz
podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowis katsdwego. Zapisy &da czytelne, dokonane trwatechnily, w poradku
chronologicznym, bezgeednio jeden pod drugim, bez przerw.
Zakhczone do Dziennika Budowy protokoly i inne dokurgebdéda oznaczone kolejnym numerem gzdnika i opatrzone

dat i podpisem Wykonawcy i ryniera.
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Do Dziennika Budowy nalg wpisywa w szczegoIngci:
- dat przekazania Wykonawcy Terenu Budowy,
- dat uzgodnienia przez #tyniera programu zapewnienia jgkoi harmonogramoéw Robat,
- terminy rozpocgcia i zakaiczenia poszczego6inych elementéw Robat,
- przebieg Robat, trudioi i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przygzyprzerw w Robotach,
- uwagiipolecenia layniera,
- daty zarzdzenia wstrzymania Rob6t, z podaniem powodu,
- zgloszenia i daty odbioréw Robét zanii@jch i ulegajcych zakryciu, cgciowych iostatecznych odbiorow
Robot,
- wyjasnienia, uwagiipropozycje Wykonawcy,
- stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonywania Roboét podlegggh ograniczeniom lub
wymaganiom szczegOlinymw zyeku z warunkami klimatycznymi,
- dane dotycxre czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przeg trakcie wykonywania
Robét,
- dane dotyczce sposobu wykonywania zabezpieczenia Robét,
- dane dotyczce jakdci materiatdw, pobierania prébek oraz wyniki prampadzonych badaz podaniem, kto
je przeprowadzat,
- wyniki préb poszczegdélnych elementéw budowli Zlpniem, kto je przeprowadzat,
- inne istotne informacje o przebiegu Rob6t.
Propozycje, uwagi i wyjmnienia Wykonawcy, wpisane do Dziennika Budowydd przedidone Inzynierowi do
ustosunkowania i
Decyzje Irryniera wpisane do Dziennika Budowy Wykonawca pagipisz zaznaczeniem ich prggja lub zagciem
stanowiska.
Wpis projektanta do Dziennika Budowy obligujeyniera do ustosunkowaniasProjektant nie jest jednak stegpmmowy
i nie ma uprawnig do wydawania poleéeNykonawcy Robét.
(2) Ksigzka Obmiarow
Ksiazka Obmiaréw stanowi dokument pozwatyj na rozliczenie faktycznego pgst kazdego z elementéw Robdét.
Obmiary wykonanych Robét przeprowadza wi sposob aigly w jednostkach przgfych w Kosztorysie i wpisuje do
Rejestru Obmiaréw .
(3) Dokumenty laboratoryjne
Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodoplub certyfikaty zgodnici materialdw, orzeczenia o jad@ materiatow,
recepty robocze i kontrolne wyniki badsvykonawcy leda gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapemwa
jakosci. Dokumenty te stanowizahczniki do odbioru Robét. Winny Byudostpnione na kadezyczenie Irkyniera.
(4) Pozostate dokumenty budowy
Do dokumentéw budowy zaliczaesoprécz wymienionych w pkt (1)-(3) naptijace dokumenty:
a) pozwolenie na realizacgadania budowlanego,
b) protokoly przekazania Terenu Budowy,
c) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne ungoeywilno-prawne,
d) protokoly odbioru Robdt,
e) protokoly z narad i ustale
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f) korespondengjna budowie.
(5) Przechowywanie dokumentéw budowy
Dokumenty budowy dxla przechowywane na Terenie Budowy w miejscu odpoawiedabezpieczonym.
Zaginkcie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowodujgoj@atychmiastowe odtworzenie w formie przewidzane
prawem.
Wszelkie dokumenty budowyella zawsze dogpne dla Irtyniera i przedstawiane do vaglu nazyczenie Zamawiagego.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogélne zasady obmiaru Robhot
Obmiar Robét bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych Robét zgodnie z gmzierem, w jednostkach ustalonych
w Kosztorysie.
Obmiaru Robd6t dokonuje Wykonawca po pisemnym pownaidniu Inzyniera o zakresie obmierzanych Robot i terminie
obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.
Wyniki obmiaru keda wpisane do Rejestru Obmiaréw.
Jakikolwiek bid lub przeoczenie (opuszczenie) wséd@ach podanych wSlepym Kosztorysie lub gdzie indziej w
Specyfikacjach Technicznych nie zwalnia Wykonawdyodowiazku ukaiczenia wszystkich Roboét. &tne dane zostan
poprawione wg instrukcji llyniera na gimie.
Obmiar gotowych Robot ddzie przeprowadzony z ¢stdicia wymagam do celu miesicznej pfatnéci na rzecz
Wykonawcy lub w innym czasie oldlenym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonavtnzyniera.
7.2. Zasady okrdlania ilosci Robét i materiatdow
Diugdscii odlegidci pomedzy wyszczegoinionymi punktami skrajnymida obmierzone poziomo wzdidinii osiowe;j.
Jeili Specyfikacje Techniczne wéaiwe dla danych Rob6t nie wymagaggo inaczej, objosci beda wyliczone w m jako
dlugas¢ pomnazona przeZredni przekroj.
llosci, ktére maj by¢ obmierzone wagowo gola wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganipacyfikacji
Technicznych.
7.3. Urzadzenia i sprzt pomiarowy
Wszystkie urzdzenia i sprg pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru Robg@iiatzaakceptowane przezimiera.
Urzadzenia i sprg pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvcleeli urzdzenia te lub spez wymagag bada
atestujcych to Wykonawcadulzie posiadawazneswiadectwa legalizaciji.
Wszystkie uradzenia pomiarowedula przez Wykonawgutrzymywane w dobrym stanie, w calym okresie tnadobot.
7.4. Wagi i zasady wzenia
Wykonawca dostarczy i zainstaluje agdzenia wagowe odpowiadae odnénym wymaganiom Specyfikacii
Technicznych. Bdzie utrzymywé to wyposaenie zapewniag w sposéb agly zachowanie dokladdoi wg norm
zatwierdzonych przez igniera.
7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru
Obmiary kgda przeprowadzone przed egziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw Robétakze w przypadku
wystepowania diiszej przerwy w Robotach.
Obmiar Rob 6t zanikagych przeprowadzagw czasie ich wykonywania.
Obmiar Rob6t podlegagych zakryciu przeprowadzaggirzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne ohiizzéeda wykonane w sposéb zrozumialy i jednoznaczny.
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Wymiary skomplikowanych powierzchni lub gbgsci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczonymkagcie
Ksiazki Obmiarébw. W razie braku miejsca szkice molgy¢ dokhczone w formie oddzielnego zagnika do Ksizki
Obmiaréw, ktérego wzdr zostanie uzgodniony ztrierem.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodz aje odbiorow robdt
W zalenosci od ustalé odpowiednich ST, Roboty podleg&jasgpujacym etapom odbioru:

a) odbiorowi Rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu,

b) odbiorowi czsciowemu,

c) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.
8.2. Odbidr Robot zanikagcych i ulegapcych zakryciu
Odbior Robot zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finainej ocenigdoi jakasci wykonywanych Robot, ktére w
dalszym procesie realizacji ulegmakryciu.
Odbior Rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu kdzie dokonany w czasie udfioviajacym wykonanie ewentualnych
korekt i poprawek bez hamowania ogélnego gmstRobat.
Odbioru Rob6t dokonuje kynier.
Gotowas¢ danej czci Robét do odbioru zglasza Wykonawca wpisem doefzka Budowy i jednoczesnym
powiadomieniem Iayniera. Odbiér bdzie przeprowadzony niezwlocznie, niezpi®j jednak ni w ciagu 3 dni od daty
zgtoszenia wpisem do Dziennika Budowy i powiadoriaientym fakcie Iiyniera.
Jaka¢ i ilos¢ Robot ulegajcych zakryciu ocenia lynier na podstawie dokumentéw zawiecgich komplet wynikéw
bada laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone poyniev konfrontacjiz ST i uprzednimi ustaleniami.
8.3. Odbidr czsciowy
Odbiér czéciowy polega na ocenie #loi i jakosci wykonanych cgici Rob6t. Odbioru e ciowego Robdt dokonujeswg
zasad jak przy odbiorze ostatecznym Rob6t. OdtRotét dokonuje Iaynier.
8.4. Odbiér ostateczny Robot
8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego rob6t
Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzetsggo wykonania Robot w odniesieniu do ich dip jakosci i wartosci.
Catkowite zakaczenie Robét oraz gotowd do odbioru ostatecznegedzie stwierdzona przez Wykonagvapisem do
Dziennika Budowy z bezzwiocznym powiadomienie m iange o tym fakcie lrayniera.
Odbiér ostateczny Rob6t nagpt w terminie ustalonym w Dokumentach Umowy, dczod dnia potwierdzenia przez
Inzyniera zak@czenia Robo6t i przggia dokumentdéw, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.
Odbioru ostatecznego Rob6t dokona komisja wyznaxzmzez Zamawiagego w obecrigi Inzyniera i Wykonawcy.
Komisja odbierajca Roboty dokona ich oceny jdkiowej na podstawie przedionych dokumentéw, wynikow bada
pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodaowykonania Robdt z Dokumentadprojektows i ST.
W toku odbioru ostatecznego Robdét komisja zapozgazsrealizacj ustalé przygtych w trakcie odbiordow Roboét
zanikajicych i ulegajcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania Rolzapeiiaicych i Robét poprawkowych.
W przypadkach niewykonania wyznaczonych Robd6t pekoavych lub Robot uzupeiniggych w warstwigscieralnej lub
Robotach wykaczeniowych, komisja przerwie swoje czysaid ustala nowy termin odbioru ostatecznego.
W przypadku stwierdzenia przez komisie jakas¢ wykonywanych Robét w poszczegdlnych asortymentdelnacznie

odbiega od wymaganejw ST z uwadhieniem toleranciji i nie ma ekszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu i
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bezpieczastwo ruchu, komisja dokona paten, oceniagc pomniejszon warté¢ wykonywanych Rob6t w stosunku do
wymaga przygtych w Dokumentach Umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatgm Robot jest protokét odbioru ostatecznego Rob6
sporadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgapo.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohzaviy przygotowéanasgpujace dokumenty:

Specyfikacje Techniczne (podstawowe z dokumentoovam ew. uzupetiagce lub zamienne).

Recepty i ustalenia technologiczne.

Dzienniki Budowy i Ksizki Obmiaréw (oryginaty).

Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz balaoznaczé laboratoryjnych, zgodnie z ST i ew. PZJ.

Deklaracje zgodriwi lub certyfikaty zgodnizi woudowanych materialdw zgodnie z ST i ew. PZJ.

S T o o

Opinie technologicza sporadzom na podstawie wszystkich wynikéw badiapomiaréw zatczonych do dokumentdw
odbioru, wykonanych zgodnie z ST i PZJ.
W przypadku, gdy wg komisji, Roboty pod wzdém przygotowania dokumentacyjnego nigldbgotowe do odbioru
ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawgznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego Robét
Wszystkie zarzone przez komisjRoboty poprawkowe lub uzupetiag keda zestawione wg wzoru ustalonego przez
Zamawiagcego.
Termin wykonania Robét poprawkowych i Robét uzusgdeych wyznaczy komisja.
8.5. Odbiér pogwarancyjny
Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanychdRawizanych z usurtiem wad stwierdzonych przy odbiorze
ostatecznymi zaistnialych w okresie gwarancyjnym.
Odbior pogwarancyjny dulzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektuwzgkdnieniem zasad opisanych w
punkcie 8.4. ,0dbidr ostateczny Rob6t”.
9. PODS TAWA PLATNOSCI
9.1 Ustalenia Ogodlne
Podstaw ptatnaci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykaraa jednostik obmiarows ustalor dla danej
pozyciji Kosztorysu.
Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowmdstaw platngci jest warté¢ (kwota) podana przez
Wykonawe w danej pozycji Kosztorysu.
Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji Kosgsowej lzdzie uwzgédniac wszystkie czynnici, wy magania i
badania skladage s¢ na jej wykonanie, okédone dla tej Roboty w Specyfikacji Technicznej.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe Robétpobejmowd :

- Robocizre bezpdredni wraz z towarzyscymi kosztami

- Wartas¢ zuzytych Materiatow wraz z kosztami zakupu, magazynoaae wentualnych ubytkdw i transportu

na Teren Budowy.

- Wartas¢ pracy Sprztu wraz z towarzyscy mi kosztami

- Koszty pgrednie, zysk kalkulacyjny i ry zyko

- Podatki obliczane zgodnie z obawi jacy mi przepisami.

Do cen jednostkowych nie najewlicza¢ podatku VAT.
9.2 Warunki Umowy i Wymagania Ogdélne D-M-00.00.00
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Koszt dostosowaniagdo wymaga Warunkédw Kontraktu i WymagaOgolnych zawartych w D-M-00.00.00 obejmuje
wszystkie warunki okedone w w/w dokumentach, a nie wyszczegdlnione wzi@ysie.
9.3 Objazdy, Przejazdy i Organizacja Ruchu
Koszt wybudowania objazd6éw / przejazdéw i organjzachu obejmuje:
@) Opracowanie oraz uzgodnienie zzjnierem i odpowiednimi instytucjami Projektu
Organizacji Ruchu na czas trwania budowy, wraz atd@zeniem kopii Projektu ignierowi i
wprowad zaniem dalszych zmian i uzgodmeynikapcych z pos¢pu Robot.
(b) Ustawienie tymczasowego oznakowania Ewietlenia zgodnie 2z wymaganiami
bezpieczastwa ruchu.

(c) Oplaty/dziezawy terenu

(d) Przygotowanie terenu

(e) Konstrukcja tymczasowej nawierzchni, rampahikow, kraveznikow, barier, oznakowai
drenau.

® Tymczasowa przebudowa adzer obcych.

Koszt Utrzymania objazdéw/przejazdéw i organizagghu obejmuje:
@) Oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i ustiaitymczasowych oznakowgpionowych,
poziomych, barier dwiatet
(b) Utrzy manie ptynngci ruchu publicznego.
Koszt Likwidacji objazdow/przejazdow i organizagjchu obejmuje:
(@) Usungcie wbudowanych materiatéw i o znakowania
(b) Doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego
10. PRZEPISY ZWIAZANE | STANDARDY
1. Ustawa zdnia 7 lipca 1994 - Prawo budowlane (DEIrl156, poz. 1118).
2. Zaradzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listop&@®91 r. w sprawie dziennika budowy, mohtarozbiorki oraz
tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 138, poz. 1555).
Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publidar{ipz. U. Nr 14, poz. 60 z giiejszymi zmianami).
Ustawa z 16 kwietnia 2004 r o wyrobach budowlanych.
Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003v sprawie szczeg6towych warunkéw technicznych
dla znakéw i sygnaldéw drogowych orazadzen bezpieczéstwa ruchu drogowego i warunkéw ich umieszczania

na drogach.

-19 -



SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE W YKONANIA | ODBIORU ROBOT
Przebudowa drogi powiatowejnr 3410P w miejscésv@owyczyny

D-01.01.01
Wyznaczenie trasy
i punktow wysokasciowych w terenie rowninnym

1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczeg6iowej specyfikacght@cznej § wymagania dotyeaxe wykonania i odbioru
robot zwizanych z wyznaczenietrasy projektowanej drogi.
1.2. Zakres stosowania SST
SzczegoOlowa specyfikacja techniczna stanowi obmydca podstaw stosowania jej jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacpb6t zwhzanych z przebudowa drogi powiatowej 3410P w
miejscowdci Bowyczyny.
1.3. Zakres rob6t obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia rob6t zwanych z wszystkimi
czynnaciami umealiwiajacy mi i mapcy mi na celu wyznaczenie w terenie trasy drogi.
1.3.1.Wyznaczenie trasy i punktéw wysai@owych
W zakres rob6t pomiarowych, zyeanych z wyznaczeniem trasy i punktow wysadkiowych wchodz:
a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysckovego punktow gidwnych osi trasy i punktéw
wysokasciowych,
b) uzupeienie ositrasy dodatkowymi punktami (wy zeade 0si),
c) wyznaczenie dodatkowych punktéw wysékmwych (reperéw roboczych),
d) wyznaczenie przekrojéw poprzecznych,
e) zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, ochromh iprzed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposéb
utatwiapcy odszukanie i ewentualne wyznaczenie.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Punkty gidwne trasy - punkty zatamania ositrasynkiy kierunkowe oraz pogtkowy i koncowy punkt trasy.
1.4.2.Pozostale okidenia podstawowesszgodne z obowkzujacy mi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” fld.
1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot
Ogolne wy magania dotysze rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdpkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatow
Ogdélne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania pomlam SST D-M-00.00.00
~MWymagania ogélne” pkt 2.
3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycace sprztu
Ogolne wy magania dotygeze sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt
3.2. Sprat pomiarowy
Do wyznaczenia sytuacyjnego trasy i punktow wyscimwvych naley stosowé nastpujcy sprat:

- niwelatory,
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- tyczki,
- faty,
- tasmy stalowe, szpilki.

Sprzt stosowany do wyznaczenia trasy drogowej i jejktéw wysokaciowych powinien gwarantowa
uzyskanie wy maganej do kladém pomiaru.

4. TRANSPORT
4.1. Ogdlne wymagania dotycgce trans portu

Ogolne wy magania dotygeze transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagamgjéalne” pkt 4.
4.2. Trans port s przetu i materiatéw

Sprzt i materialy do wy znaczenia trasy ma@ przewozi dowo Inymisrodkamitransportu.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wyk onania rohot

Ogollne zasady wykonania robét podano w SST D-MMX@00 ,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny bywykonane zgodnie z oboydujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7) i
wykonane przez uprawnionego geagdet

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawego, Wykonawca powinien przeprowad pibliczenia i
pomiary geodezyjne niegine do szczegdlowego wytyczenia robot.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtownych ogiasy i punktoéw wys ok@gciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty glidwne grony by¢ zastabilizowane w sposéb trwaly.

Repery robocze nalg zalozy¢ poza granicami robot zaganych z wykonaniem trasy drogowej i obiektow
towarzysacych. O ile brak takich punktéw, repery roboczéenazalazy¢ w postaci stupkéw betonowych lub grubych
ksztattown ikow stalowych, osadzonych w gruncie ws@b wykluczajcy osiadanie, zaakceptowany przezyiniera.

Repery robocze powinny Bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawiecaj wyrane i jednoznaczne
okreslenie nazwy reperu i jegog¢dne;j.

5.4. Wyznaczenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona® w oparciu o dokumentacjprojektows oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawvdeggo.

Os$ trasy powinna b§ wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktackrpdnich w odlegléci zaleznej od
charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, Ieiezrzad ziej i co 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonejasiy w stosunku do dokumentaciji projektowej niezeno
by¢ wigksze nz 5 cm. Rzdne niwelety punktéw osi trasy najewyznaczy z dokladndcia do 1 cm w stosunku do
rzednych niwelety okrélonych w doku mentacji proje ktowej.

Do utrwalenia ositrasy w terenie naleuzy¢ materiatdw wy mienionych w pkt 2.2.

5.5. Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych
Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzea@& granicy robdt, zgodnie z dokumerdaci
projektova oraz w miejscach wymagglych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenigdtra w miejscach

zaakceptowanych prze zAmiera.
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6. KONTROLA JAKO SCIROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robét
Og0llne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania og8Ipkt 6.
6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych
Kontrok jakosci prac pomiarowych zwranych z wyznaczeniem trasy i punktéw wysakowych naley
prowadz¢ wedlug ogdinych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4657) zgodnie z
wy maganiami podanymi w pkt 5.4.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdblne zasady obmiaru rob6t
Ogdlne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-00@QWymagania ogdéine” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarow jest km (kilometr) wyznaczonejtrasy drogowe;.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdlne zasady odbioru robét
Ogdlne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-000QWymagania ogolne” pkt 8.
8.2. Sposdb odbioru robot
Odbiér robot zwizanych z wyznaczeniem trasy w terenie g@sie na podstawie wpisu dokonanego w
dzienniku budowy przez #yniera.
9. PODS TAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatnéci
Ogolne ustalenia dotygee podstawy pfatrsei podano w SST D-M-00.00.00 ,Wy magania ogéine” pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena 1 km wykonania robot obejmuje:
- sprawdzenie wyznaczenia punktow giéwnych osi tigrynktow wysokdéciowych,
— uzupehienie ositrasy dodatkowymi punktami,
- wyznaczenie dodatkowych punktéw wysékmwych,
— wyznaczenie przekrojow poprzecznych,
— zastabilizowanie punktéw w spos6éb trwaly, ochrartaprzed zniszczeniem i oznakowanie ulatwdgajodszukanie i
ewentualne wyznaczenie.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
Instrukcja techniczna 0-1. Ogélne zasady wykonywamac geodezyjnych.
Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obsluga inyais Gibwny Urad Geodezji i Kartografii, Warszawa 1979.
Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pcajd®UGiK 1978.
Instrukcja techniczna G-2. Wysad@owa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.
Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i ok ciowe, GUGIK 1979.
Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne GiKJ 1983.

N o gk~ w0 Dd e

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GU083.
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D-01.02.01
Usunigcie drzew i krzakbéw

1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST
Przed miotem niniejszej szczego6towej specyfikacghteicznej 3 wymagania dotyexe wykonania i odbioru
robét zwhzanych z usugciemdrzew i krzakow.
1.2. Zakres stosowania SST
SzczegoOlowa specyfikacja techniczna stanowi obmydca podstaw stosowania jej jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realidagjb6t zwizanych z przebudowa drogi powiatowej nr 3410P w m.
Bowyczyny.
1.3. Zakres robot obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét a@anych z:
- usungciemdrzew cGrednicy od 10 cmdo 90 cm - gatunek — topola, kisierzba, grusza
- usungciem pniosrednicy 80cm
- usunéciem krzakbéw
wraz zwywOzlk gakzi, karpiny i diuzyc poza teren budowy.
Dluzyce naley przewig¢ w miejsce wskazane przez Inwestora. Kagpigak zie podlegaj utylizacji.
1.4. Okreslenia podstawowe
Stosowane okienia podstawowe gszgodne z obowrujacy mi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagan@gdlne” pkt 1.4.
1.5. Ogdlne wymagania dotycace robot
Ogdlne wy magania dotygze robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogojrkt 1.5.
2. MATERIALY
Nie wystpuja.
3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycace sprztu
Ogolne wy magania dotysze sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wy magania ogéine” gkt
3.2. Sprat do usuwania drzew
Do wykonywania rob6t zwranych z usurciem drzew nalgy stosowa:
- pity mechaniczne,
— specjalne maszyny przeznaczone do karczowaniarpniich usuricia z pasa drogowego,
- spycharki,
— koparki lub cagniki ze specjalnym ospgte m do prowad zenia prac azanych z wygbemdrzew.
4. TRANSPORT
4.1. Ogdlne wymagania dotycgce trans portu
Ogdlne wy magania dotygze transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagamjalne” pkt 4.
4.2. Trans port pni i karpiny

Pnie, karpig oraz gajzie nalezy przewoz¢ transportem samochodowym.
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Pnie przedstawiage warté¢ jako materiat aytkowy (np. budowlany, meblarski itp.) powinny &y
transportowane w sposéb nie powartyjich uszkodze i by¢ odwiezione w miejsce wskazane przezymera.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w SST D-MX@@0 ,Wymagania ogéine” pkt 5.

5.2. Zasady oczyszczania terenu z drzew i krzakow

Roboty zwizane z usurciem drzew obejmajwyciecie i wy karczowanie drzew, wywie zienie pni, karpiny
gakzi poza teren budowy, zasypanie dotéw oraz eweneusppalenie na miejscu pozossaipo wykarczowaniu.
Roboty zwizane z usurciem krzakdéw obejmuaj wycigcie i wykarczowanie krzakow, wywiezienie karczy akgi
poza teren budowy, zasypanie dotdw oraz e wentisgiadenie na miejscu pozostaopo wykarczowaniu.

Dluzyce nalezy wywiez¢ w miejsce wskazane przez Inwestora. Kagpigak zie zutylizowa .

Zgoda na prace zaZane z usugrtiemdrzew powinna hiyuzyskana przez Zamawiaggo.

Wycinkg drzew o widciwosciach materialu #ytkowego naley wykonywa w tzw. sezonie gbnym,
ustalonym przez lryniera.

Roslinnos¢ istniepca w pasie rob6t drogowych, nie przeznaczona donigsa, powinna by przez
Wykonawe zabezpieczona przed uszkodzenienieligoslinnosé, ktéra ma by zachowana, zostanie uszkodzona lub
zniszczona przez Wykonawcto powinna by ona odtworzona na koszt Wykonawcy, w sposob zgekeeny przez
odpowiednie wiadze.

5.3. Usungicie drzew i krzakéw

Doty po wykarczowanych pniach, korzeniach gleypeint gruntem i zagscic.

Wykonawca ma obowkek prowadzenia robét w taki sposéb, aby drzewadstawiajce wartéé jako
materiat wytkowy (np. budowlany, meblarski itp.) nie utractiyj wias ciwosci w czasie robot.

5.4. Zniszczenie pozostasai po usunietej roslinnosci

Sposoéb zniszczenia po zostabpo usunjtej roslinnosci powinien by zgodny z wskazaniami kgniera.

Dopuszcza giprzerobienie gaki na koe drzewry za pomoe specjalistycznego spitz1, to sposéb wykonania
powinien odpowiada zaleceniom producenta sgtiz. Nieuwzyteczne pozostadoi po przerbbce powinny ldyusungte
przez Wykonawe z terenu budowy.

6. KONTROLA JAKO SCIROBOT
6.1. Ogodlne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,\Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Kontrola rob6t przy usuwaniu drzew

Sprawd zenie jak&xi robét polega na wizualnej ocenie komplettiousunécia raslinnosci, wykarczowania
korzeni i zasypania dotow.

Kazda warstwa gruntu powinna dygag:szczona z zastosowaniem sppuzodpowiedniego dla danego rodzaju
gruntu oraz wysipujacych warunkéw. Grub& warstwy zagszczanej - od 10 do 20cm. Wilgo&togruntu w czasie
zagszczania powinna léyréwna wilgotndci optymalnej. Wskéanik zag;szczenia grunty powinien wyndsimie mniej
niz 0,97 wediug skali Proctora.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdélne zasady obmiaru rob6t

Ogdlne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-00@QWymagania ogdélne” pkt 7.
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7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarows rob6t zwiazanych z usurciemdrzew jest:
- dladrzew - sztuka
- dlapni - sztuka
- dla krzakéw - hektar
- dla wywazonego materiatu — metr przestrzenny (karpinag g}, metr szécienny (diuzyce).
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robét
Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-000QWymagania ogoine” pkt 8.
8.2. Odbior robdt zanikajacych i ulegapcych zakryciu
Odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu podlega sprawdzenie dotdw po wykargaoych pniach,
przed ich zasypaniem.
9. PODS TAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatnéci
Og0llne ustalenia dotysze podstawy platrsai podano w SST D-M-00.00.00 ,Wy magania ogd6lne” pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Platna¢ nalezy przyjmowa na podstawie jednostek obmiarowych wedtug pkt 7.
Cena wykonania robét obejmuje:
— wycigcie i wykarczowanie drzew,
- wyciecie i wykarczowanie krzakéw,
— usungcie pni;
- wywiezienie pni w miejsce wskazane przez Inwestora,
- wywiezienie karpiny, karczy i g@ti poza teren budowy lub przerobienie g@ha ko drzewrs,
— zasypanie dotow,
- uporadkowanie miejsca prowadzonych robét.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystpuja.
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D-04.01.0:
Koryto wraz z profilowaniem i

zageszczenie m podida
1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przed miotem niniejszej szczeg6lowej specyfikaeghinicznej 8§ wymagania dotyexe wykonania i odbioru
robo6t zwi zanych z wykonywaniem koryta wraz z profilowan ie sag;szc zaniem podia gruntowego.
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegolowa specyfikacja techniczna stanowi obmydca podstaw stosowania jej jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacjbét zwiazanych z przebudowdrogi powiatowej nr 3410P w m.
Bowyczyny.
1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyaasad prowadzenia robét amanych z wykonaniem
profilbwania i zagszczenia podim pod konstrukcje nawierzchni oraz wykonaniem karwraz z profilowaniem i

zaggszczeniem na poszerzeniach.
1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe ss zgodne z obowkujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” gk#.
1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot

Ogolne wy magania dotygze robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogojkt. 1.5.
2. MATERIALY

Nie wystpuja.
3.SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycace sprztu

Og6lne wy magania dotygze sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine”. (st
3.2. Sprat do wyk onania robdt

Roboty naley wykona mechanicznie.
4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotycgce trans portu

Ogolne wy magania dotygze transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagamjalne” pkt. 4.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wyk onania rohot

Ogdlne zasady wykonania robét podano w SST D-MM@00 ,Wymagania ogélne” pkt. 5.
5.2. Warunki przystapienia do robét

Wykonawca powinien przygpi¢c do wykonania koryta oraz profilowania i z&gczenia podta bezpérednio
przed rozpoczxiem rob6t zwizanych z wykonaniem warstw nawierzchni.
5.3. Wykonanie koryta

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta maletozy¢ na odkiad, do wy korzystania na pobocza.
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Profilowanie i zagszczenie podiga nalezy wykona zgodnie z zasadamioktenymi w pkt. 5.4.
5.4. Profilowanie i zagszczanie podiaa

Przed przysipieniem do profilowania pod#e powinno by oczyszczone ze wszelkich zanieczys#cze

Po oczyszczeniu powierzchni pogHonalery sprawda, czy istniejce rzdne terenu umdiwiaja uzyskanie
po profilowaniu zaprojektowanych ganych podiga. Zaleca i aby rzdne terenu przed profilowaniem byly o co
najmniej 5 cm wysze nf proje ktowane rg@ne podiga.

Bezparednio po profilowaniu podi@a naley przystpi¢c do jego zagszczania. Zagszczanie podia naley
kontynuowa do osagniecia wskanika zagszczenia nie mniejszego od podanego w tablicy kassk zag:szczenia
nalezy okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 i powinien wyné4i0

Wilgotnos¢ gruntu podida podczas zagzczania powinna liyréwna wilgotnéci optymalnej z tolerangjod -
20% do +10%.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zagszczonego podia

Podiae (koryto) po wyprofilowaniu i zagszczeniu powinno biyutrzy mywane w dobrym stanie.

Jeeli wyprofilowane i zagszczone podie uleglo nadmiernemu zawilgoceniu, to do ukladakadejne;j
warstwy mana przysgpi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robét

Ogdlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania og8Ipkt. 6.
6.2. Badania w czasie robot
6.2.1.Szerokad¢ koryta (profilowanego podia)

Szerokd¢ koryta i profilowanego podi@ nie mae r@&ni¢ sig od szerokéci projektowanej o wicej niz +10
cmi-5¢cm.
6.2.2.ROwnas¢ koryta (profilowanego podia)

Nieréwndasci podiwzne koryta i proflowanego podia naley mierzy¢ 4-metrow fata zgodnie z normm BN-
68/8931-04.

Nieréwnaci poprzeczne naly mierzy¢ 4-metrows fata.

Nieréwndaci nie mog przekracza 20 mm.
6.2.3.Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego padigpowinny by zgodne z dokumentacjprojektowa z
tolerancy + 0,5%.

6.3. Zasady posipowania z wadiwie wyk onanymi odcinkami k oryta (prdilowanego podi@a)

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazawyieks ze odchylenia cech geometrycznych od déreych w punkcie
6.2 powinny by naprawione przez spulchnienie doelgdkasci co najmniej 10 cm, wyrédwnanie i powtérne
zageszczenie. Dodanie nowego materiatu bez spulchnigpinanej warstwy jest niedopuszczalne.
7.OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru rob6t

Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-Q0@QVymagania ogoine” pkt. 7.
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7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarow jest ni (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego korytgprofilowanego i
zagzszczonego.
8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D-M-0@0QWymagania ogoine” pkt. 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z SST po dokonaniu przeymiiera:
- sprawdzenia szerokoi koryta;
- sprawdzenie zagzczenia podia;
- spadkéw podtnych i poprzecznych.
9. PODS TAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatnéci
Ogolne ustalenia dotygze podstawy pfatrsei podano w SST D-M-00.00.00 ,Wy magania ogoéine”. gkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 Tkoryta obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— odspojenie gruntu,
- profilowanie dna koryta, podia,
— zagszczenie koryta, podia,
— utrzymanie koryta, podia,
— przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji tectmniej.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy
1. PN-B-0448] Grunty budowlane. Badania prébek gru
2. PN-EN 109%-5 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgéti
3. BN-64/893:-02 Drogi samochoowe. Oznaczanie moduilu odksztaice
nawierzchni podatnych i podia prze z obaizenie plyta
4. BN-68/893-04 Drogi samochodowe. Pomiar rowsm nawierzchni
planografem i tat

5. BN-77/893-12 Oznaczanie wskaika zagszczenia grunt
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D-04.04.0:
Podbudowa z kruszywa tamanego

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przed miotem niniejszej szczego6towe] specyfikaegihnicznej § wymagania dotyeze wykonania i odbioru
robét zwizanych z zwjzanych z wykonaniem podbudowy z kruszywa famanegmiénnego, wyréwnaniem
podbudowy oraz wy konaniem nawierzchnina zjazdach.
1.2. Zakres stosowania SST

SzczegoOlowa specyfikacja techniczna stanowi obmyjca podstaw stosowania jej jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realidagjb6t zwhzanych z przebudoawdrogi powiatowej nr 3410P w m.
Bowyczyny.
1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét zwanych z wykonywanie m:
- podbudowy z kruszywa famanego kamiennego o migaiu 31,5-63mm, gr. 15 cm — warstwa dolna (p ozemie);
- podbudowy z kruszywa famanego kamiennego o nigaiu 5-31,5, gr. 8 cm — warstwa goérna;
- wyréwnanie profilu kruszywem famany m kamiennymaarnieniu 5-31,5rednia gr. warstwy do 10cm;

- nawierzchni na zjazdach z kruszywa tamanego aroiniu 5-63mm, gr. 15 cm.
1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Podbudowa z kruszywa kamiennego esézkonstrukcji nawierzchni skiadgja s¢ z jednej lub wicej warstw
nosnych z tlucznia i klica kamiennego.
1.4.2.Pozostate okidenia @1 zgodne z obowkujacy mi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjampodanymi w
SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoIne” pkt 1.4.
1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot
Ogdlne wy magania dotygze robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbjkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatow
Ogolne wymagania dotygze materiatdow, ich pozyskiwania i skladowania poalam SST D-M-00.00.00
MWymagania ogélne” pkt 2.
2.2. Rodzaje materiatéw
Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu podbudamjucznia g:
— kruszywo kamienne (granit): kliniec frakcji 5/31tkiczen 31,5/63, mieszanka kruszywa 5/63,
— woda do skropienia podczas walowania i klinowania.
Przed wbudowanie m kruszywa Wykonawca @kénzy nierowiswiadectwo jakéci na zastosowany materiat.
Kruszywo powinno by jednorodne bez zanieczyszazghcych i bez domieszek gliny.
2.3. Woda
Woda uyta przy wykonywaniu zagszczania i klinowania podbudowy by studzienna lub z wodagu,

bez specjalnych wy maga
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3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycace sprztu

Ogolne wy magania dotygeze sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt
3.2. Sprzt do wykonania robét

Wykonawca przyspujacy do wykonania podbudowy, nawierzchni z kruszywamiennego powinien
wykaza sig mozliwos$cia korzystania z nagpujacego spratu:
a) réwniarek lub ukladarek kruszywa do rozkladanizthia i kliaca,
b) rozsypywarek kruszywa,
c) walcéw statycznych gladkich do zgggczania kruszywa grubego,
d) walcéw wibracyjnych lub wibracyjnych zagzczarek ptytowych do klinowania kruszywa grubetitde m,
e) szczotek mechanicznych do usunig nad miaru kfica,
f) walcow ogumionych lub stalowych gladkich dohkmwego dogszczenia,
g) przewanych zbiornikdw do wody zaopatrzonych wadzenia do rozpryskiwania wody.
4. TRANSPORT
4.1. Ogdlne wymagania dotycgce trans portu

Ogdlne wy magania dotygze transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagamjalne” pkt 4.
4.2. Trans port kruszywa

Kruszywa mana przewozd dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpiepzagh je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materigtaedmierny m wysuszeniem i zawilgoceniem.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania robdt podano w SST D-MM@00 ,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podtda

Podiae pod podbudow nawierzchrd powinno spetié wymagania okrdone w SST D-04.01.01 ,Koryto
wraz z profilowaniem i zagszczeniem podi@a”.

Podbudowa, nawierzchnia powinnachytozona na podizu zapewniajcy m nieprzenikanie drobnych astek
gruntu do warstwy podbudowy.

Podbudowa powinna IBywytyczona w sposéb umbwiajacy jej wykonanie zgodnie z dokumentacj
projektowg lub wedlug zaleaelnzyniera, z tolerancjami oké®nymi w niniejszych specyfikacjach.

Paliki lub szpilki do prawidlowego uks ztaltowampiadbudowy powinny b§wczeniej przygotowane.

Paliki lub szpilki powinny by ustawione w osidrogi i w edach rownolegtych do osidrogilub w inny sposéb
zaakceptowany przez pniera.

Rozmies zczenie palikdw lub szpilek powinno utiwia¢ naciagniecie sznurkdw Ilub linek do wytyczenia
robét w ods¢pach nie wikszych nkco 10 m.
5.3. Whudowywanie i zagszczanie mieszanki
Mieszanka kruszywa powinna byozkladana w warstwie o jednakowej grébp takiej, aby jej ostateczna grudéqo
zagszczeniu byfa réwna grubo projektowanej. Warstwa podbudowy powinn& bgziozona w sposéb zapewniay
osigniecie wy maganych spadkéw igdnych wysokéciowych. Kruszywo podczas zeggczania powinno iywilgotne,

co umadiwi optymalng prac walcow w celu uzyskania zagzczenia i nonosci.
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5.4. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed igaiem nasfpnej warstwy, powinna ki utrzymywana w dobrym
stanie. J&eli Wykonawca kdzie wykorzystywal, za zgadinzyniera, gotow podbudow do ruchu budowlanego, to
jest obowizany naprawi wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane gerezuch. Koszt napraw wyniklych z
niewasciwego utrzy mania podbudowy ohza Wykonawe robot.
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot

Ogdlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania og8lpkt 6.
6.2. Badania przed przysgpieniem do robét

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien ok&zak Inzynierowi swiadectwem jakéci na
wbudowywany materiat w celu akceptaciji.

Badania te powinny obejmo wavs zystkie wiaciwosci kruszywa okrglone w tablicach 1 i 2 niniejszych SST.

6.3. Badania w czasie robot

6.4. Wymagania dotycace ngnosci i cech geometrycznych podbudowy
6.4.1.Czstotliwosé oraz zakres pomiarow
Czstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw podano w tablicy 1.

Tablica 1. Cgstotliwos§¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy z kruszimmiennego

Lp. WyszczegOlnienie badd pomiaréw Minimalna czstotliwos¢ pomiaréw

1 Szerokdé¢ podbudowy 10razy na 1 km

2 R6WNGi¢ podiuma w spos6b aigly planografem albo co 20 m daha kadym

pasie ruchu
3 Roéwnas¢ poprzeczna 10razy na 1 km
4 Spadki poprzeczne* 10razy na 1 km

5 Rzdne wysokéciowe co 100 m w osi jezdni i na jej kradziach

6 Uksztattowanie osi w planié* co 100 m

7 | Grubas¢ podbudowy Podczas budowy: . . .
w 3 punktach na kalej dzialce roboczej, lecz nie rzadzie}
raz na 400 f

Przed odbiorem:
w 3 punktach, lecz nie rzad ziejzniaz na 2000 m

8 Nosnas¢ podbudowy nie rzad ziej nd raz na 3000

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i ukdat@hnie osi w planie naty wykona w punktach gidwnych
lukéw poziomych.

6.4.2.Szerokd¢ podbudowy

Szerokd¢ podbudowy nie mee rni¢ sk od szerokéci projektowanej o wicejniz+10cm, -5 cm.
6.4.3.R6wnas¢ podbudowy

Nierownaci podiwzne podbudowy naly mierzy¢ 4-metrov tata lub planografem, zgodnie z nognBN-
68/8931-04.

Nieréwnasci poprzeczne podbudowy naemierzy 4-metrovy fata.

Nieréwnasci podbudowy nie mogprze krac zé&:
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-12 mm dla podbudowy zasadniczej,
6.4.4.Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukackvipny by zgodne z dokumentagcjprojektova z
tolerancy = 0,5 %.
6.4.5.Rzdne wysokéciowe podbudowy

R&nice pomgdzy rzdnymi wysokdciowymi podbudowy i rdnymi projektowanymi nie powinny
przekraczd + 1cm, -2 cm.
6.4.6.Uksztaltowanie osiw planie

Os podbudowy w planie nie nie by przesunjta w stosunku do osi projektowanej xzgéjniz+£ 5cm.
6.4.7.Grubgs¢ podbudowy

Grubai¢ podbudowy nie ma rézni¢ sk od grubdci proje ktowanej o wicej niz
- dla podbudowy zasadniczej2 cm,
6.4.8.Nosnas¢ podbudowy

Pomiary nénosci podbudowy nalgy wykona zgodnie z BN-64/8931-02.

Podbudowa zasadnicza powinna spétmigmagania dotyexe ngnaosci, podane w tablicy 2.

Tablica 2. Wymagania s@osci podbudowy zasadniczej w zasci od kategorii ruchu

Minimalny modut odksztalcenia mierzony przgyaiu plyty osrednicy 30 cm
Kategoria ruchu (MPa)
PierwotnyM :5 Wtc'JrnyM:EI
Ruch lekkosredni isredni 10C 17C

Pierwotny modut odksztalcenia podbudowy pomochionierzony plyt o srednicy 30 cm, powinien kiy
wigkszy od 50 MPa.

Zageszczenie podbudowy naleuzna& za prawidlowe, gdy stosunek wtérnego modutu oditsehiaM :5' do

pierwotnego modutu odksztaicema:E jest nie wgkszy od 2,2.

Me

| < 2.2

M E
6.5. Zasady posgpowania z wadliwie wyk onanymi odcinkami podbudowy
6.5.1.Niewlasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykazuyvicksze odchylenia cech geometrycznych od
okreslonych w punkcie 6.4, powinny ldynaprawione. Wszelkie naprawy i dodatkowe badanemiary zostam
wykonane na koszt Wykonawcy.

Jeeli szeroké¢ podbudowy jest mniejsza od szeré&bprojektowanej o wicej niz 5 cm i nie zapewni to
podparcia warstwom wej lezacym, to Wykonawca powinien na wlasny koszt poszerpodbudow przez
spulchnienie warstwy na petgrubdé¢, do polowy szerokiri pasa ruchu (lub pasa postojowego czy utwardzoneg
pobocza), dolgenie materialu i powtérne zaegzczenie.

6.5.2.Niewlasciwa gruba¢
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Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod weEm grubéci, Wykonawca wykona napraw
podbudowy. Powierzchnie powinny &ynaprawione przez spulchnienie lub wybranie warstwgy odpowiedni
glebokaos¢, zgodnie z decygjinzyniera, uzupetnione nowym materialem o odpowiedmidds ciwosciach, wyréwnane i
ponownie zagszczone. Roboty te Wykonawca wykona na wlasny kd&ztwykonaniu tych robo6t nagti ponowny
pomiar i ocena grubkei warstwy. Koszty poniesie Wykonawca.
6.5.3.Niewlasciwa nanos¢ podbudowy

Jeeli nosnoé¢ podbudowy bdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykoneaelksz roboty niezbdne
do zapewnienia wy maganejsrmsci, zalecone przez kyniera.

Koszty tych dodatkowych robét poniesie Wykonawaadipudowy tylko wtedy, gdy zamnie n@ndsci
podbudowy wyniklo z niewkciwego wykonania robot przez Wykonawgodbudowy.
7.OBMIAR ROBOT
7.1. Ogodlne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-Q0@QNymagania ogdine” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkobmiarow jest :

- nf (metr kwadratowy) wykonanej podbudowy, nawierzahaizjazdach z kruszywa tamanego kamiennego,
- nt (metr szécienny) wykonanej warstwy wyréwnawczej z kruszyaaanego kamiennego.
8. ODBIOR ROBOT

Og0llne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-0@0QWymagania ogolne” pkt 8.

Roboty uznaje siza zgodne z dokumentacprojektova, SST i wymaganiami liyniera, jeeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkiag/ wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatnéci

OgdlIne ustalenia dotygze podstawy platriei podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania podbudowy, warstwy wy réwnawc ze gorawierzchni obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

- przygotowanie podia,

- dostarczenie materiatow na miejsce wbudowania,

- roziozenie kruszywa wraz z profilowaniem,

- zagzszczenie warstw,

— przeprowad zenie pomiaréw i badaboratoryjnych okrdonych w specyfikacji technic znej,

- utrzymanie podbudowy w czasie robat.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-EN933-1:2000 Kruszywa mineralne. Badani@Dznaczanie skiadu
Ziarnowego
2. PN-EN 933-4:2001 Kruszywa mineralne. Bada®iznaczanie ksztaltu ziarn
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3. PN-EN 1097-6:2002 Kruszywa mineralne. Bada®znac zanie nagiliwosci

4. PN-EN 1367-1:2001 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie
mrozoodpornéci metod, bezpdgredni

5. PN-EN 1744-1:2000 Kruszywa mineralne. Badanf@aznaczanie zawaroi
zanieczyszczeorganicznych

6. PN-EN 1097-2:2000 Kruszywa mineralne. Badam@anaczaniescieralngci w
bebnie Los Angeles

8. PN-EN 13043:2004 Kruszywo mineralne. Kruszyweomane do nawierzchni

drogowych

9. PN-S-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowawieezchnia z tlucznia
kamiennego

10. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie ulpdodksztalcenia
nawierzchni podatnych i podia przez obaizenie plyt

11. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar roé§amo nawierzchni

planografem i at.

10.2. Inne dokumenty
Nie wystpuja.
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D-04.03.0:
Skropienie warstw konstrukcyjnych

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przed miotem niniejszej szczegétowe|j specyfikaahteicznej (SST) $wy magania dotyexe wykonania i odbioru
robot zwi zanych z skropieniem warstw konstrukcyjny.ch
1.2. Zakres stosowania SST
Szczegolowa specyfikacja techniczna stanowi obhagica podstaw stosowania jej jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t zw@nych z przebudaydrogi powiatowejnr 3410P w m. Bowyczyny.
1.3. Zakres rob6t obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia rob6t awanych z skropieniem warstw
konstrukcyjnych przed uienie m nasgpnejwarstwy bitumic znej nawierzchni. Skropienieyozy:
- nawierzchni z mas mineralno — bitumicznych wdb0,2kg/m2 pod warstgscieralm.
1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawoweaszgodne z obowizujacy mi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjapodanymi w
SST D-00.00.00 ,Wymagania ogéine” pkt 1.4.
1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot
Ogélne wy magania dotysee rob6t podano w SST D-00.00.00 ,Wy magania ogoprie”1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogodlne wymagania dotycgce materiatow
Ogo6lne wymagania dotygze materialdw, ich pozyskiwania i skiadowania, poaslaw SST D-00.00.00
MWymagania ogoine” pkt 2.
2.2. Rodzaje materiatéw do wykonania skropienia
Materiale m stosowanym przy wykonaniu skropienia iwgdzasad niniejszej Specyfikacji jest — szybkoexpwa
kationowa emulsja niemodyfikowana klasy K1. Nglestosowé emuls¢ K1-65. Liczty 65 oznaczajprzecétna
zawartg¢ asfaltu w e mulsji.
Wiasciwosci drogowe emulsji kationowych niemodyfikowanych wiony spelig wymagania podane w

ponizszej tablicy.

Oznaczeniz Klasa - szybkorozpadowa
Badanie wi&cwosci
K1 65 Metoda badan wg
Zawarta¢ lepiszcza, ¢ 63-67 punkt 5..
Lepkas¢ wg Englera®E >6 punkt 5.4
Jednorodng&, % 0 0,63 mm <0,1( punkt 5.
Jednorodné&, % 0 0,16 mm <0,2t punkt 5.1
Sedymentéja, % <5,0 punkt 5.i
Przyczepnéé do kruszywa, ¢ > 85 punkt 5.!
Indeks rozpadu, g/10( <9C punkt 5.1
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Metody bada podano w punktach jw. opisanew Informacjach, Instrukcjach — Zeszycie N 60 Sehiformacije
i Instrukcje’ wydanym przed IBDIM — Warszawa 1999 jprogowe kationowe emulsje asfaltowe EmA-99”.
Wskaznik pH emulsji kationowej do skrapiania pogHozawierajcego cement jako spoiwo powiniendwieks zy
od 4,0.

2.3. Sktadowanie e mulsiji
Maksymalny czas, temperatuporaz sposéb skladowania emulsji, po ktérym nieitena swoich parametrow
jakosciowych powinny by zgodne z warunkami okitonymi przez Producenta.

Zaleca s jednak, aby okres przechowywania e mulsji nie praetat dwoch tygodni od daty produkciji.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu
Ogélne wy magania dotyseze sprztu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 3
3.2. Sprat do skrapiania warstw nawierzchni
Przy wy konywaniu robét, Wykonawca powinien dyspoaéwastpujacym sprztem:
a) cysternami samochodowymilub samochodamido przevesaulsji w beczkach,
b) ramparozpryskowa emulsji do rozkladarki, zamontoavtuz przedlimakie m ro zkfadarki,
4. TRANSPORT
4.1. Ogdlne wymagania dotycgce trans portu
Ogo6Ine wy magania dotygeze transportu podano w SST D-00.00.00 ,Wy maganélreg pkt 4.
4.2. Trans port e mulsiji
Emulsja mae by transportowana w cysternach, autocysternach, skkagh, beczkach i innych opakowaniach
pod warunkiemze nie kxda korodowaly pod wplywem emulsji i nieela powodowaly jej rozpadu. Cysterny
przeznaczone do przewozu emulsji powinny¢ bgrzedzielone przegrodami, dzeymi je na komory o
pojemndci nie wikszej nk 1 n?, a kaxda przegroda powinna miewykroje w dnie umeliwiajace przeplyw
emulsji. Cysterny, pojemniki i zbiorniki prze znacmwodo transportu lub skladowania e mulsji powinny bgyste i
nie powinny zawieraresztek innych lepiszczy.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wyk onania rohot
Ogélne zasady wykonania robét podano w SST D-0000QVymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Skropienie warstw nawierzchni
Do skropienia nalyy zastosow& emulsg szybkorozpadow K1-65 podgrzam do temperatury okolo 9.
Powierzchnia pod skropienie powinnaélnczyszczona z zanieczyszaze
Powierzchnia powinna My skropiona emulgj asfaltow z wyprzedzeniem w czasie na odparowanie wody.
Orientacyjny czas powinien wyn@sio najmniej;
- 0,5godziny w przypadku stosowania &,8,5 kg/ni e mulsji.
Nie dotyczy to powierzchni skrapianej ukladarkyposaona w ramg; skrapisgca.
Skropienie emulaj moze nasipi¢ dopiero po wyschrciu warstwy, z wydtkiem zastosowania emulsji, przy ktérych

nawierzchnia mege by¢ wilgotna.
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6. KONTROLA JAKO SCIROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robét
Ogdlne zasady kontroli jakei rob6t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogOipkt”6.
6.2. Badania przed przysdpieniem do robot
Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien przeprowaguribbne skropienie warstwy w celu oenia
optymalnych parametréw pracy skrapiarki i ctemia wy maganej iléci lepiszcza w zalnosci od rodzaju i stanu
warstwy przewidzianej do skropienia.
6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.Kontrole i badania w trakcie wykonywania robét
Jednorodn& skropienia powinna hiysprawdzana wizualnie.
6.4. Badania s prawdz ajce
Laboratorium Irzyniera kpd zie prowadzita badania sprawdizg z czstotliwoscia okreslong przez Inzyniera.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogodlne zasady obmiaru robét
Ogélne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-00.0M@30magania ogdine” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarowy jest:
- nf (metr kwadratowy) powierzchni skropionej.
8. ODBIOR ROBOT
Ogo6lne zasady odbioru rob6t podano w SST D-00.08\00magania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje 8i za wykonane zgodnie z dokumensagrojektowa, SST i wymaganiami liyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowanie m toleramgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatnéci

Ogélne ustalenia dotygze podstawy ptatci podano w SST D-00.00.00 ,Wy magania ogdlne” pkt 9
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena skropienia warstw konstrukcyjnych obejmuje:
- dostarczenie lepiszcza i napetienie nim skrapjarek
- podgrzanie lepiszcza do wy maganej temperatury,
— skropienie powierzchni warstwy lepiszczem;
— przeprowad zenie pomiaréw i badaboratoryjnych wy maganych w specyfikacji techniejz
- uporadkowanie miejsca prowadzonych robot.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

Zeszyt Nr 60 serii: ,Informacje i Instrukcje” IBDiIM Warszawa 1999 — ,Warunki techniczne; rogoweokedive
emulsje asfaltowe EmA-99.

Powierzchniowe utrwalenia. Oznaczaniesdbrozkladanego lepiszcza i kruszywa. Zalecanepr&DDP do
stosowania pismem GDDP — 5.a. — 551/5/92 z dnia23992.
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D-05.03.0!
Nawierzchnia z betonu asfaltowego

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczego6lowe| specyfikacgihteicznej (SST) & wymagania dotyexe wykonania i odbioru
rob6t zwizanych z zwizanych z wy konywanie m warstw konstrukcji nawierachhetonu asfaltowego.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegolowa specyfikacja techniczna stanowi obhamgica podstaw stosowania jej jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t z&a@nych z przebudaydrogi powiatowejnr 3410P w m. Bowyczyny.
1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia rob6t a@anych z wykonywaniem warstwy
scieralnej z betonu asfaltowego 0/12,8 ymicej z betonu asfaltowego 0/12,8 dla kategorii rukifu2.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Mieszanka mineralna (MM) - mieszanka kruszywa ipe#iacza mineralnego o okienym skiadzie i
uziarnieniu.

1.4.2. Mieszanka mineralno-asfaltowa (MMA) - mieszanka nemalna z odpowiedai iloscia asfaltu Ilub
polimeroasfaltu, wytworzona na geo, w okrélony sposéb, speiniga okrélone wy magania.

1.4.3.Beton asfaltowy (BA) - mieszanka mineralno-asfatioulaona i zagszczona.

1.4.4. Srodek adhezyjny - substancja powierzchniowo czynki@ra poprawia adhegjasfaltu do materialtow
mineralnych oraz zwksza odporn&¢ blonki asfaltu na powierzchni kruszywa na odmyweamiody; moze by
dodawany do asfaltu lub do kruszywa.

1.4.5. Podioe pod warstw asfaltows - powierzchnia przygotowana do wmia warstwy z mieszanki mineralno-
asfaltowe;.

1.4.6.Asfalt uptynniony - asfalt drogowy uptynniony lotmi rozpuszczalnikami.

1.4.7.Emulsja asfaltowa kationowa - asfalt drogowy waaszawiesiny rozproszonego asfaltu w wodzie.
1.4.8.Préba technologiczna — wytwarzanie mieszanki minerasfaltowejw celu sprawdzenia, czy jej $davosci sa
zgodne z receptlaboratoryjm.

1.4.9. Odcinek probny — odcinek warstwy nawierzchni (wgdkci co najmniej 50 m) wykonany w warunkach
zblizonych do warunkéw budowy, w celu sprawd zenia psgesztu i uzyskiwanych parametréw technicznych robét.
1.4.10 Kategoria ruchu (KR) — obegtenie drogi ruchem samochodowym, wygae w osiach obliczeniowych (100 kN)
na obliczeniowy pas ruchu na dob

1.4.11.Pozostale okiédenia podstawoweaszgodne z odpowiednimi polskimi normami i z defjpimi podanymi w
SST D-M-00.00.00 ,Wymagania og6Ine” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot

Ogolne wy magania dotyaee rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania og0frkt 1.5.
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2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycace materiatow

Ogdlne wy magania dotygze materialow, ich pozyskiwania i skladowania, poalav SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0goine” pkt 2.

2.2. Asfalt

Nalezy stosowa asfalt drogowy speiniagy wy magania okidone w PN-EN 12591:2004 [9].

Rodzaje stosowanych asfaltéw w zalesci od kategorii ruchu podano w tablicy A 1.

Nalezy zastosowé asfalt drogowy D 35/50 dla warstwy agicej, 50/70 dla warstwycieralnej spelniacy wy magania
okreslone w PN-EN-12591: 2004.

Tablica A1Wymagania dla asfaltéw drogowych o zalegenetracji 20 [0,1mm] do 330 [0,1mm]

Lp. Whasciwosé J.m. Metoda badanig Rodzaj asfaltu
20/3(| 35/5(| 50/7(C | 70/10( | 100/15( | 160/22( |250/33(

Whasciwosci obligatoryjne

1. [Penetracjaw 25° 0,1mn|PN-EN 142(  [2C-3C [35-50 [50-70 [7C-10C |10C-15C [16C-22C [25C-33C

2. [Temperatura nknienie °C PN-EN 142 55-63 [50-58 46-54 43-51 [3S-47 [35-43 [3C-38

3. [Temperatur zaptonu, nie mni{°C PN-EN 2259: |24C [24C ([23C |23C 23C 22C 22C
niz

4. |Zawartgé skladnikow%m/m[PN-EN 1259; 99 [99 |99 |99 99 99 99

rozpuszczalnych, nie mniejni
5. [Zmiana masy po starzeniu (uby%m/m|PN-EN 1260-1 0, [0, [0,5 [0,€ 0,€ 1,C 1,C
lub przyrost), nie wicej niz

6. |[Pozostata penetracja po starzg% PN-EN 142¢ 55 53 |50 |46 43 37 35
nie mniej nk
7. [Temperatura  mknienia  p(°C PN-EN 142 57 52 |48 [45 41 37 32

starzeniu, nie mniej ni

Wtasciwosci specjalne krajowe
8. |[Zawarta¢ parafiny, nie viecej niz[% PN-EN 1260¢-1 2,2 [2,2 2,2 |2,2 2,2 2,2 2,2
9. Wzrost temperatury rdknienig®C PN-EN 142 8 8 9 9 10 11 11
po starzeniu, nie wtej niz
10.[Temperatura famliwgi, nig°’C  |PN-EN 1259:

-5 -8 -1C -12 -15 -16

wigcej niz

2.3. Wypetniacz

Wymagane wigciwosci wypeiiacza:
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Tablica 2. Wymagane wdaiwosci wypeiniacza dla warstwicieralnej z betonu asfaltowego

Wiasciwosci wy p etniacz

Punkt Wymagania dla kategorii ruchu
normy PN-EN KR2
13043:2004 i
dokumentu
aplikacyjnego do tg
normy

5.2.] Uziarnienie wedtug P-EN 93:-10; zgodne z tablic24

5.2z Jaka¢ pytu wedtug PI-EN 93:-9, kategoria nie wysza ni: MBF10

5.3.1 Zawarté¢ wody wedtug PI-EN 109°-5, nie wyzsza nk: 1 %(m/m;

5.3.2 Gestasé ziaren wedtug P-EN 109°-7: deklarowana przez producenta

5.3.3. Wolne przestrzenie w suchym zagczonym
wypelniaczu  wediug  PN-EN  1097-4, V28/45
wymagana kategoria:

53.3.2 inieni
Przyrost temperatury anlen.la wediug PNEN R&B8/25
13179-1, wymagana kategoria:

54.1 Rozpuszczaln@® w wodzie wediug PN-EN WS10
1744-1, kategoria nie wysza ni:

5.43 Zawartg¢é CaCO3 w wypetiaczu wapiennym cCc70
wedlug PN-EN 196-21, kategoria nigsira nk:

5.5.2 . . -
ZawartG¢ wodorotlenku wapnia w wyp etiaczu Deklarowana
mieszanym, wymagana kategoria:

552 i ” - -
,Liczba asfaltowa’ yvedlug PN-EN 13179-2, BN Deklarowana
wymagana kategoria:

2.4. Kruszywo

Dla kategorii ruchu KR 2 i warstwicieralnej naley stosowa kruszywa zgodnie z tabéic3.

Tablica 3. Wymagania wobec materiatdw do warsgaigralnej z betonu asfaltowego

Lp. Rodzij materiah

Kategoria ruch

nr normy

KR 2

1 |Kruszywo tamane granulowar

wg PN-EN 13043:200

2 [ Grys izwir kruszony

wg PN-EN 13043:200

3 | Wypelniacz wapienn

wg PN-EN 13043:200

Dla kategorii ruchu KR 2 i warstwy wiacej nalezy stosowa kruszywa zgodnie z tablcs.

Tablica 4. Wymagania wobec materialdw do warstwyzgge|j z betonu asfaltowego

Lp. Rodzaj materiat

Kategoria ruch

nr normy

KR 3-6

1 | Kruszywo famane granulowat

wg PN-EN 13043:200

2 | Grys izwir kruszony

wg PN-EN 13043:200

3 | Wypéhiacz wapienn

wg PN-EN 13043:200

Skladowanie kruszywa powinno odbyévaske w warunkach zabezpieczaych je przed zanieczyszczeniem i

zmieszaniem z innymi asortymentami kruszywa lulojirgkcjami.
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2.5. Asfalt uptynniony

Nalezy stosowa asfalt uplynniony spetiggy wy magania okrdone w PN-C-96173:1974.

2.6. Emulsja asfaltowa kationowa

Nalezy stosowa drogowe kationowe emulsje asfaltowe spedtiajwy magania oksdone w WT.EmA-99.
3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu

Og6lne wy magania dotyagee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wy magania ogdlne” Bkt

3.2. Sprat do wykonania nawierzchni z betonu asfaltowego

Wykonawca przysipujacy do wykonania warstw nawierzchni z betonu as¥edtpo powinien wykazask mozliwoscia
korzystania z nagpujacego sprztu:

- wytwolrni (otaczarki) o mieszaniu cykliczny m lulagly m do wytwarzania mieszanek mineralno-asfaltowych
- ukfadarek do uktadania mieszanek mineralno-asfgiobmtypu zagszczanego,

- skrapiarek,

- walcow lekkich,srednich i c¢zkich ,

- walcéw stalowych gladkich ,

- walcéw ogumionych,

— szczotek mechanicznych lub/i innychadzea czyszcacych,

- samochodéw samowytadowczych z przykryciem lub texdny.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce trans portu

Ogolne wy magania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagéalne” pkt 4.

4.2. Trans port materiatow

4.2.1 Asfalt

Transport asfaltéw drogowych e odbywa sig w:
— cysternach kolejowych,
— cysternach samochodowych,

— bebnach blaszanych,

lub innych pojemnikach stalowych, zaakceptowanyi@de p Inzyniera.

4.2.2 Polimeroasfalt

Polimeroasfalt naley przewozé zgodnie z zasadami podanymi w TWT -PAD-2003 IBDiMaz w aprobacie
techniczne;j.

4.2.3.Wypeiniacz

Wypelniacz luzem naly przewoa w cysternach przystosowanych do przewozu matevialéypkich,
umozliwiajacych roztladunek pneumatyczny.

Wypelniacz workowany mma przewozi dowolnymi $§rodkami transportu w sposéb zabezpieczony przed

zawilgoceniem i uszkodzenie m wo rkéw.
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4.2.4 Kruszywo

Kruszywo mana przewozi dowolnymi $srodkami transportu, w warunkach zabezpiegs@agh je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi asortynminkeuszywa lub jego frakcjami i nad mierny m zawitggmie m.
4.2.5.Mieszanka betonu asfaltowego

Mieszanlk betonu asfaltowego nale przewozé pojazdami samowyladowczymi z przykryciem w czas@sportu i
podczas oczekiwania na roztadunek.

Czas transportu od zaladunku do rozladunku nie piewiprzekracza2 godzin z jednoczesnym speinieniem warunku
zachowania temperatury wbudowania.

Zaleca si stosowanie samochodéw termoséw z podwdéjnyaiainami skrzyni wypos@anejw system ogrzewczy.
Emulsja mae by transportowana w cysternach, autocysternach, ekkagh, beczkach i innych opakowaniach pod
warunkiem,ze nie lgda korodowaly pod wplywem emulsji i nieztla powodowaly jej rozpadu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania robdt podano w SST D-M-@00 ,Wymagania og6ine” pkt 5.

5.2. Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowe]j

Przed przysipieniem do robot, w terminie uzgodnionym zzjinierem, Wykonawca dostarczy zZimierowi do
akceptacji projekt skladu mieszanki mineralno-defaéj oraz wyniki badéa laboratoryjnych poszczegélnych
skladnikéw wytych do produkcii.

5.2.1.Warstwascieralna z betonu asfaltowego

Rzdne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek nailnych do warstwyscieralnej z betonu asfaltowego oraz
orientacyjne zawarkzi asfaltu podano w tablicy 5.

Tablica 5. Rgzdne krzywych granicznych uziarnienia mieszanki mafreej do warstwycieralnej z betonu asfaltowego

oraz orientacyjne zawawoi asfaltu
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Rzgdne krzywych granicznych MM
w zaleznaosci od kategorii ruchu
Wy miar oczek KR 1 lub KR 2
sit #, mmr Mieszanka mineralna, m
Zawartgé 40 od 0 dol6 |od O do €
asfaltu go 20 lubod O (lubod O
do 12,8 do 6,3
Przechodzi
przez: 25,0 100
20,0 88+100 100
16,0 78+100 | 90+100
12,8 68+93 80+100
9,6 59+-86 69+-100 100
8,0 54+83 62+93 90+100
6,3 48+78 56+87 78+100
4,0 40+70 45-76 60+100
2,0 29+59 35+64 41+71
zawart@é (41+71) | (36+65) (29+59)
ziarn > 2,0
20+-47 26+50 27+52
0,85 13+36 19+39 18+39
0,42 10+31 17+33 15+34
0,30 7+23 13+25 13+25
0,18 6+20 12+22 12+22
0,15 5+10 7+11 8+12
0,075
Orientacyjne
zawart@¢ asfaltu 5,0‘6,5 5,0‘6,5 5,5‘6,5
wMMA, % m/m

Skiad mieszanki mineralno-asfaltowej powinien¢hystalony na podstawie bad@robek wykonanych wg
metody Marshalla. Probki powinny spelfiiay magania podane w tablicy 6 Ip. od 1 do 5.
Wykonana warstwécieralna z betonu asfaltowego powinna spétlgmagania podane w tablicy 6 Ip. od 6 do 8.
5.2.2. Warstwa wizaca z betonu asfaltowego
Rzdne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek maimgch do warstwy wiacej z betonu asfaltowego oraz
orientacyjne zawarei asfaltu podano wtablicy 7.
Skiad mieszanki mineralno-asfaltowej powinien¢hystalony na podstawie bad@rébek wykonanych wg metody
Marshalla; probki powinny spetiavy magania podane w tablicy 8 Ip. od 1 do 5.

Wykonana warstwa wiaca z betonu asfaltowego powinna speivig magania podane w tablicy 8 Ip. od 6 do 8.
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Tablica 6. Wymagania wobec warstégieralnej z betonu asfaltowego

Wymagania wobec MMA i warstw
Lp. Wiasciwosci $cieralnej z BA w zalenosci od
kategorii ruchu
KR 1lub KR Z KR 3do KR |
M odut sztywnéci pefzania?, MPa nie wymaga si > 14,0 £18)Y
Stabiin@g¢ probek wg metcy Marshalla w ) )
temperaturze 60C, kN 255 10,0
3 | Odksztatcenie probek jw., mm od 2,0 do 5,0 od 2,0do 4,5
4 | Wolna przestrzew probkach jw., % viv od 1,5do 4,5 od 2,0do 4,0
5 | Wypelnienie wolnej przestrzeni w prébkach jw. 0d 75,0 do 90.0 | od 78,0 do 86.0
6 | Grubads¢ w cm warstwy z MMA o uziarnieniu
od 0 mm do 6,3 mm od 1,5 do 4,0
od 0 mm do 8,0 mm od 2,0 do 4,0
od 0 mm do 12,8 mm od 3,5 do 5,0 od 3,5do 5,0
od 0 mm do 16,0 mm od 4,0 do 5,0 od 4,0 do 5,0
od 0 mm do 20,0 mm od 5,0do 7,0 od 5,0do 7,0
7 | Wskanik zagszczenia warstwy, % > 98,0 >98,0
8 | Wolna przestrzew warstwie, % (v/v) od 1,5do 5,0 od 3,0do 5,0
1) oznaczony wg wytycznych IBDiM, Informacje, inskcje - zeszyt nr 48 [16], dotyczy tylko fagy
projektowania sktadu MMA
2) probki zagszczone 2 x 50 uderzebijaka
3) prébki zagszczone 2 x 75 uderzebijaka
4) specjalne warunki, okgienie ruchem powolnym, stacjonarnym, skanalizowariggm,

Tablica 7. Radne

krzywych granicznych uziarnienia mieszanek darstwy wazacej z betonu asfaltowego oraz

orientacyjne zawartei asfaltu

Rzgdne krzywych granicznyc
uziarnienia MM w zalenosci od

kategorii ruchu

Wy miar oczek s KR 1 lub KR Z
#, mm Mieszanka mineralna, m
od0 od 0 od 0
do 20 do 16 do 12,8
Przechodziprzez:

315

25,0 100

20,0 87+ 100 100

16,0 75+100 | 88+100 100

12,8 65+93 78+100 85+100

9,6 57+86 67+92 70+100

8,0 52+81 60+86 62+-84

6,3 47+76 53+80 55+76

4,0 40+67 42+69 45+65

2,0 30+55 30+-54 35+55

zawartdé
ziarn > 2,0 mm (45+70) | (46+70) (45+65)

0,85 20+40 20+40 25+45

0,42 13+30 14+28 18+38

0,30 10+25 1124 15+35

0,18 6+17 8+17 1128

0,15 5+15 7+15 9+25

0,075 3+7 3+8 3+9
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Orientacyjne
zawartgd¢ asfaltuw | 4,3+58 | 4,3:5,8 4,5:6,0
MMA, % m/m

1) Tylko do warstwy wyréwnawczej

Tablica 8. Wymagania wobec warstwyavdcej z betonu asfaltowego

“Wymagan ia wobgc MMA, warstw
Lp. Wiasciwosci wiazacej w zalenaosci od kategorii ruchu
KR 1 lub KR od KR 3 do KR
M odut sztywnéci pelzania’, MPa nie wymaga si > 16,0 £22)Y
2 | Stabilnas¢ probek wg metody Marshalla
temperaturze 60C, zagszczonych 2x75 uderie >8,0 &6,09 211,0
ubijaka, kN
3 | Odksztalcenie probek jw., mm od 2,0do 5,0 od 1,5do4,0
4 | Wolna przestrzew prébkach jw., %(v/v) od 4,0 do 8,0 0d 4,0 do 8,0
5 | Wypelnienie wolnej przestrzeni w prébkach jw. od 65.0 do 80.0 <750
6 | Gruba¢ warstwy w cm z MMA o uziarnieni
od 0 mm do 12,8 mm od 3,5do 5,0
od 0 mm do 16,0 mm od 4,0 do 6,0 od 4,0do 6,0
od 0 mm do 20,0 mm od 6,0 do 8,0 od 6,0 do 8,0
od 0 mm do 25,0 mm - od 7,0 do 10,0
7 | Wskanik zagszczenia warstwy, % > 98,0 > 98,0
8 | Wolna przestraew warstwie, % (v/v) od 4,5 do 9,0 od 4,5do 9,0
1) oznaczony wg wytycznych IBDiM, Informacje, instrijg&ke zeszyt nr 48 [16],dotyczy tylko fazy
projektowania skltadu MMA
2) dla warstwy wyréwnawczej
3) specjalne warunki, obgienie ruchem powolnym, stacjonarnym, skanalizowariggm,

5.3. Wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Mieszank mineralno-asfaltow produkuje si w otaczarce o mieszaniu cyklicznym lubaglym zapewniajcej
prawidlowe dozowanie skladnikéw, ich wysuszenieyimieszanie oraz zachowanie temperatury skladnikgatowej
mieszanki mineralno-asfaltowe].

Dozowanie skiadnikéw, powinno Bywagowe i zautomatyzowane oraz zgodne z recepblerancje dozowania
skladnikow mog wynosé: jedna dziatka elementarna wagi, waiylie przeplywomierza, lecz nie geej niz £ 2 % w
stosunku do masy skladnika.

Temperatura mieszanki mineralno-asfaltowej asfaltuzbiorniku powinna b§ zgodna z zakresem temperatur
wskazanym przez producenta

5.4. Przygotowanie podiga

Podiae pod warstw nawierzchni z betonu asfaltowego powinna byyprofilowane i rbwne. Powierzchnia podéo
powinna by sucha iczysta.

Nieréwnasci podiaza pod warstwy asfaltowe nie powinny dwieksze od 9 mm dla warstw§cieralnej i klasy
technicznej G.

5.5. Polczenie medzywarstwowe
Kazda utozona warstwe nalezy skropé emulsy asfaltows przed ul@eniem nasipnej, w celu zapewnienia

odpowiedniego patzenia mid zywarstwowego..
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5.6. Warunki przystapienia do robét

Warstwa nawierzchni z betonu asfaltowegazenby¢ ukladana, gdy temperatura otoczenia jest nigzaiod +5 C dla
wykonywanej warstwy grutgi > 8 cm i + 18 C dla wykonywanej warstwy gruboi < 8 cm. Nie dopuszczacsi
ukladania mieszanki mineralno-asfaltowej na moknyoadiozu, podczas opadéw atmosferycznych oraz silnegawviat
(V>16 m/s).

5.7. Wykonanie warstwy z betonu asfaltowego

Temperatura mieszanki woudowywanej nie powinné higsza od minimalnej temperatury mieszanki podanekeiep
5.3.

Zageszczanie mieszanki powinno odbyirsi bezzwiocznie.

Pocatkowa te mperatura mieszanki mineralno-asfaltowayipaoa by zgodna z zakresem temperatur wskazanym przez
producenta

Wskarnik zagzszczenia utdonej warstwy powinien byyzgodny z wy maganiami podanymi w tablicach 6 i 8.

Ztacza w nawierzchni powinny Bywykonane w linii prostej, rdwnolegle lub prostofeado osi drogi.

Ztacze robocze powinno Bydéwno obaite i powierzchnia obeiej krawedzi powinna by posmarowana asfaltem.

6. KONTROLA JAKO $CIROBOT

6.1. Ogodlne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakei rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania og8lpkt 6.

6.2. Badania przed przysgpieniem do robét

Przed przysipieniem do robdét Wykonawca powinien wykdnédadania asfaltu, wypeiniacza oraz kruszyw
przeznaczonych do produkcji mieszanki mineraln@é®iej i przedstawi wyniki tych bada Inzynierowi do
akceptacji.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1.Badanie dokladnii sprysku podiza

Jednorodn& skropienia powinna hiysprawdzana wizualnie.

6.3.2.Czstotliwos¢ oraz zakres badd pomiarow

Czstotliwos¢ oraz zakres badd pomiarow w czasie wytwarzania mieszanki minesadsfaltowej podano w tablicy 9.
6.3.3.Skiad iuziarnienie mieszanki mineralno-asfaltowej

Badanie skfadu mieszanki mineralno-asfaltowej paleg wykonaniu badiavg PN-EN- 12691-x. Wyniki powinny iy
zgodne z receptlaboratoryjr. Dopuszcza giwy konanie bad@innymi r6 wnowany mi metodami.

Tablica 9. Cgstotliwos¢ oraz zakres badd pomiaréw podczas wytwarzania mieszanki mineradséaltowe |
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Czestotliwosé bada
Lp. Wyszczeg6lnienie bada Minimalna liczba badana dziennej dziatce)
roboczej
1 | Skiad i uziarnienie mieszanki minera- 1 prébka przy produkcji do 500 v
asfaltowej pobranej w wytwérni 2 prébkiprzy produkcji ponad 500 Mg
2 | Wiasciwosci asfaltu dla kadej dostawy (cysterny)
3 | Wiaciwosci wypetniacza 1 na 100 Mg
4 | Wiaciwosci kruszywa przy kadej zmianie
5 | Temperatura sktadnikow mieszanki miner:- dozér ciat
asfaltowej 0zor gty
6 | Temperatura reszanki mineralr-asfaltowe kazdy pojazd przy zatadunku i w czas
wbudowywania
7 | Wygdhd mieszanki mineralno-asfaltowej jw.
Wiasciwosci prébek mieszanki mineral- - dzienni
8 | asfaltowej pobranej w wytwérni Jeden raz dziennie
Ip.1ilp.8 — badania mady¢ wykonywane zamiennie wg PN-S-96025:2000 [2]

6.3.4.Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltowe|

Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltop@iega na kilkakrotnym zanurzeniu termometru w aese |
odczytaniu temperatury.

Doktadng¢ pomiarux 2° C. Temperatura powinna bygodna z wy maganiami podanymi w SST.

6.3.5.Sprawd zenie wygtu mieszanki mineralno-asfaltowej

Sprawdzenie wygblu mieszanki mineralno-asfaltowej polega na oceviialnej jej wygddu w czasie produkciji,
zaladunku, rozZladunku i wbudowywania.

6.3.6.Wiasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej

Wiasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej najeokresla¢ na probkach zagzczonych metadMarshalla. Wyniki
powinny by zgodne z receptaboratoryjm.

6.4. Badania dotycace cech geometrycznych i wkeiwosci warstw nawierzchni z betonu asfaltowego

6.4.1 Czstotliwos¢ oraz zakres badd pomiaréw

Czstotliwos¢ oraz zakres badd pomiaréw wykonanych warstw nawierzchni z betastaltowego podaje tablica 11

Tablica 11 Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarbw wykonanej warstwy z betonu asfaltowego

Lp. Badana cecha Minimalnagstotliwos¢ bada i pomiaréw

1 | Szerokéc¢ warstwy 2 razy na odcinku drogi o dhégdl km

2 | Réwnda¢ podizna warstwy kady pas ruchu planografem lubdato 10 m

3 | Réwnd¢ poprzeczna warstwy nie rzadziet o 5m

4 | Spadki poprzeczne warstwy 10 razy na odcinkuidragugasci 1 km

5 | Gruba¢ warstwy 2 prébki z kalego pasa o powierzchni do 3000 m
6 | Zfacza podtane ipoprzeczne cata diugoziacza

7 | Krawedz, obramowanie warstwy cata dhkgo

8 | Wydhd warstwy ocena ggta

9 | Zagszczenie warstwy 2 prébki zAdego pasa o powierzchni do 3008 m
10 [ Wolna przestraew warstwie jw.

6.4.2.Szerokd ¢ warstwy

Szerokd¢ warstwy z betonu asfaltowego powinnaltzgodna z zakiadan
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6.4.3.ROWNGs¢ warstwy

Nierownasci podiwzne i poprzeczne warstw z betonu asfaltowego misgzayg BN-68/8931-04 nie powinny by
wieksze od 9mm.

6.4.4.Grubas¢ warstwy

Grubas¢ warstwy powinna b§ zgodna z grubixia zakladana, ztolerarcjt 10 %.

6.4.5.Ztacza podiune i poprzeczne

Ztacza w nawierzchni powinny Bywykonane w linii prostej, rownolegle lub prostofgado osi. Zdcza powinny by
calkowicie zwizane, a przylegage warstwy powinny byw jedny m pozio mie.

6.4.6.Krawedz, obramowanie warstwy

Warstwascieralna przy uradzeniach w jezdni powinna wystagvad 3do5 mm ponad ich powierzchni
6.4.7.Wyglad warstwy

Wyglad warstwy z betonu asfaltowego powinien énjednolita tekstue, bez miejsc przeasfaltowanych, porowatych,
luszcacych s¢ i spekanych.

6.4.8.Zageszczenie warstwy i wolna przestfizes warstwie

Zageszczenie i wolna przestnzew warstwie powinny b§ zgodne z wymaganiami ustalonymi w SST i recepcie
laboratoryjnej.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdblne zasady obmiaru rob6t

Ogdlne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-00@QWymagania ogoéine” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarow jest nf (metr kwadratowy) ukonej warstwy nawierzchni z betonu asfaltowego.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-000QWymagania ogoine” pkt 8.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z SSTzgdl wszystkie pomiary i badania z zachowaniem txteji daly
wyniki pozytywne.

9. PODS TAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatnéci

Ogollne ustalenia dotygze podstawy platrai podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fiwarstwy nawierzchni z betonu asfaltowego obejmuije:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

- dostarczenie materiatow,

- wyprodukowanie mieszanki mineralno-asfaltowej itjgjhsport na miejsce wbudowania,

- roziozenie i zagszczenie mieszanki mineralno-asfaltowej,

— obckcie krawed zi i posmarowanie asfaltem,

- przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji tectmniej.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1)PN-C-96173:197. Przetwory naftowe. Asfalty uptynnione AUN do nawzehnni drogowyc

2)PN-EN 13042:200 Kruszywa do niezwzanych i hydraulicznie zwtanych materialov
stosowanych w obiektach budowlanych i budownictsiegowym

3)PN-EN 13043:200 Kruszywa do mieszanek bitumicznych i powierzchnictvy utrwalé
stosowanych na drogach, lotniskach i innych powieniach przeznaczonych
do ruchu

4)PN-EN Kruszywa do mieszanek bitumicznych i powierzchniatvy utrwalé

13043:2004/AC:2004 stosowanych na drogach, lotniskach i innych powleniach przeznaczonych
do ruchu

5)BN-68/893-04 Drogi samochodowe. Pomiar rowsw nawierzchni planografem i &

6)PN-EN 12591:200 Asfalty i produkty asfaltoweWy macania dla asfaltéw drogowyc

7)PN-EN 1269°-x Mieszanki mineraln~ asfaltowe na gaco. Metody bada Czs¢ -x.

10.2. Inne dokume nty

8. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podathy poisztywnych. IBDiM, Warszawa, 1997

9. Tymczasowe wytyczne techniczne. Polimeroasfdiygowe. TWT-PAD-2003. Informacje, instrukcje - zgs65,

IBDIM, Warszawa, 2003

10. Warunki techniczne. Drogowe kationowe emulsje &sfed EmA-99. Informacje, instrukcje - zeszyt 60DIBI,
Warszawa, 1999

11. WT/MK-CZDP84 Wytyczne techniczne oceny jakd grysow izwirdw kruszonych z naturalnie rozdrobnionego
surowca skalnego przeznaczonego do nawierzchnosrpch, CZDP, Warszawa, 1984

12. Zasady projektowania betonu asfaltowego o ¢kszonej odporngci na odksztalcenia trwale. Wytyczne
oznaczania odksztalcenia i modulu sztyério mieszanek mineralno-bitumicznych metodpelzania pod
obchzeniem statycznym. Informacije, instrukcje - zes&tiBDIM, Warszawa, 1995

13. Rozporadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiejdnia 2 marca 1999 r. w sprawie warunkéw

technicznych, jakim powinny odpowiagldrogi publiczne i ich usytuowanie (Dz.U. Nr 43299 r., poz. 430).
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D-06.03.0:
Pobocza

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegoélowej specyfikaeghinicznej (SST) & wymagania dotyeze wykonania i
odbioru rob6t zwizanych z wykonaniem poboczy
1.2. Zakres stosowania SST
Szczegolowa specyfikacja techniczna stanowi ohagica podstaw stosowania jej jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t z&a@nych z przebudaydrogi powiatowejnr 3410P w m. Bowyczyny.
1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia rob6t awmanych zwykonaniem
poboczy gruntowych.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Pobocze gruntowe - ¢z korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymasi pojazdu, umieszczenia
urzadzen bezpieczaéstwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszychzgla jednoczenie do bocznego oparcia
konstrukcji nawierzchni, wykonana z gruntu odpowiedwyréwnanego i uksztattowanego w profilu popmzegm i
podiuwznym oraz zagszczonego.
1.4.2.Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania emipnia poboczy poimne poza pasem drogowy m.
1.4.3.0dkifad - miejsce wbudowania lub skladowania (odvwiez) gruntu pozyskanego w czas@nania poboczy, a
nie wy korzystywanego do ich uzupetienia.

1.4.4 Wskanik zag:szczenia gruntu - wielké charaktery zujca stan zagszczenia gruntu, oké®na wg wzoru:
Is = pd/ pds
gdzie: Py - gestai¢ objtosciowa szkieletu zagszczonego gruntu (Mgfin

P4s-maksymalna gstai¢ objtosciowa szkieletu gruntowego (Mg#imprzy wilgotngci optymalnej, okrélona
w normalnej prébce Proctora, zgodnie z PN-B-0448]l $luzaca do oceny zagzczenia gruntu w
robotach ziemnych, badana zgodnie z npBN-77/8931-12 [6].
1.4.5.Wskanik réznoziarnistéci - wielkos¢ charakteryzujca zagszczalngé gruntdw niespoistych, okitona wg
WZoru:
U = dso/ thio
gdzie: dy-S$rednica oczek sita, przez ktére przechodzi 60% wrgmm)
do - $rednica oczek sita, przez ktére przechodzi 10% grgmm).
1.4.6.Mieszanka optymalna - mieszanka gruntu rodzimegmym gruntem poprawiagy m skiad granulometryczny i
wiasciwosci gruntu rodzimego.
1.4.7 Pozostale okidenia podstawoweaszgodne z obowkzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w SST D-M-00.00.00 Wy magania ogéine” fld.
1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot
Ogolne wy magania dotysze rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdpkt 1.5.
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2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotycace materiatow

Ogdlne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania, poalav SST D-M-00.00.00
MWymagania ogéine” pkt 2.
2.2. Materiat stosowany na pobocza

Do wykonania poboczy nale wykorzystg material pochodzy z korytowania pod poszerzenia oraz z
dowozu.
2.3. Woda

Nalezy stosowé wode odpowiadajca wymaganiom PN-EN 1008:2004. Bez badlaboratoryjnych ména
stosowa pitna wode wodochgowa.
3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycace sprztu

Ogolne wy magania dotygze sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” gkt
3.2. Sprat do wykonania robot

Wykonawca przyspujacy do wykonania poboczy gruntowych powinien wykaga mozliwoscia korzystania
Z nastpujacego spratu:
- rowniarek do profilowania przekroju poprzecznegbpczy,
- walcéw statycznych gladkich i ogumionych wielokoimh lub walcéw wibracyjnych do 5 ton,

- plytowych zagszczarek wibracyjnych,
- przewanych zbiornikbw na wod wyposaonych w uradzenia do rownomiernego i kontrolowanego
rozpryskiwania wody oraz w pompy do napelnianiaaiikow wod,

- szczotek mechanicznych.
4. TRANSPORT

4.1. Ogodlne wymagania dotycgce trans portu
Ogdlne wy magania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagamjalne” pkt 4.
4.2.Srodki transportu do wykonania robot
Do wykonania rob6t Wykonawca zapewni dowadnedki transportowe.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wyk onania rohot
Ogdlne zasady wykonania robét podano w SST D-MX@00 ,Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Zalazenia og6lne
Spadek poprzeczny poboczy powinien wyio§i%, na fukach zgodnie z dokumengacjSzeroké¢
projektowana poboczy 0,75m.
5.3. Przygotowanie poboczy
Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca jest zobgrany dokon&
a) usungcia z powierzchni zaniec zyszaztakich jak gadzie, kamienie, ficie z drzew, skoszenia trawy i chwastéw,
b) wyznaczenia szerokei pobocza i ustalenia kragzi korony drogi,
c) spulchnienia powierzchni poboczy nalgdkos¢ od 2do 3 cm przy ich uzupehianiu dla dobregoazamia warstw,

d) spryskania wog powierzchni naprawianych w przypadku nadmierniets®go gruntu poboczy.
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5.4. Wykonanie uzupetnieniai profilowania poboczy

Grunt powinien by réwnomiernie rozkladany na oklenej w przedmiarze szeroko pobocza oraz
profilbwany do wy maganego spadku poprzecznego.

Zageszczenie powinno kiy dokonywane za pomac walcow, ktoérych rodzaj Wykonawca uzgodni z
Inzynierem. Zagszczenie gruntu nate prowadzt od krawdzi poboczy w kierunku kragdzi nawierzchni.
Zaggszczona powierzchnia powinna dyowna, posiada jednakowy spadek poprzeczny zgodny ze spadkiem
zalozonym oraz nie posiadaladow kot od walcéw. Wska ik zagzszczenia uzupetnionych poboczy powinien wyiiosi
co najmniej 0,98 maksymalnego zagczenia wg normalnej préby Proctora.

5.5. Roboty wyk aiczeniowe

Po wykonaniu rob6t zwzanych z uzupetianiem poboczy Wykonawca jest zadmany do usurcia gruntu
ze skarp, j&li w trakcie robo6t grunt zostat tam przesgtgioraz do ustawienia, uswiych na czas robét, pachotkow lub
innych elementéw znajdagych s¢ na poboczu przed rozpagcie m robat.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot
Ogo6lne zasady kontroli jakoi robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania og0lpkt 6.
6.2. Czstotliwosé i zakres badai i pomiaréw
W czasie rob6t Wykonawca jest zobewény do:
- badania wskan ika zagszczenia gruntu co najmniejdwa razy na 1 km uzupeych poboczy,
- pomiaréw spadkéw poprzecznych co najmniej dwa rezyl 00 m,
- pomiaréw rownéci podiunej i poprzecznej poboczy co 50 mata-metrov.

Dopuszcza ginastpujace tolerancje:

- spadkbéw poprzecznych 1%, przy czym spadek pobocza nieanbdy mniejszy od 4% i wikszy od 7%,
- dla pomiar6w réwnéci podiunej i poprzecznej - przait maksy malny pod tatnie maze przekroczy 15 mm.
7.OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru rob6t

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-@0® ,Wymagania ogoéine” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarows wykonanych robét na poboczach jest:
- nf (metr kwadratowy) wykonanych poboczy gruntowyclaze dowozem materiatu.
8. ODBIOR ROBOT

Ogllne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-000 ,Wymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z SST i wymaganiamyiriera, jgli wszystkie pomiary i badania z
zachowanie m tolerancji wedtug punktu 6 daly wymikizytywne.

9. PODS TAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatnéci
Ogolne ustalenia dotygee podstawy pfatrsei podano w SST D-M-00.00.00 ,Wy magania og6ine” pkt
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9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 rhwykonanego pobocza obejmuje:
- oznakowanie robot,
- przygotowanie podia,
- dowoz gruntu,
- roZcielenie materiatu i jego wyprofilowanie,
- zageszczenie poboczy,
- przeprowadzenie pomiar6w i badaboratoryjnych,
- roboty wykaczeniowe.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-B-04481:199: Grunty budowlane. Badania fbek grunti

2. PN-EN 1008:200 Materialy budowlane. Woda do betonéw i zap
3. BN-77/893-12 Oznaczanie wskamika zagszczenia grunt
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D-06.04.0:
Czyszczenie rowdw i prze pustéw

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przed miotem niniejszej ogoinej specyfikacji teckznigj (SST) 8 wymagania dotyexe wykonania i odbioru
robét zwihzanych z oczyszczeniem:
-rowu z namutu wraz z profilowaniem dna rowu igka
- przepustow.
1.2. Zakres stosowania SST
Szczego6towa specyfikacja techniczna stanowi ohmica podstaw stosowania jej jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t zwanych z przebudondrogi powiatowej nr 3410P w m. Bowyczyny.
1.3. Zakres robot obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia rob6t zeanych z oczyszczeniem
rowu z namutu gred. grubd¢ 20 cm) wraz z profilowaniemdna i skarp rowu ogpazepustéw érednicy 40cm.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.R6w - otwarty wykop o gbokasci co najmniej 30 cm, ktéry zbiera i odprowadza wod
1.4.2.R6w przydrany - réw zbieragcy wod; z korony drogi.
1.4.3.R6w odplywowy - réw odprowadzgjy wock poza pas drogowy.
1.4.4.R6w stokowy - réw zbieragy wodk splywajica ze stoku.
1.4.5.Czyszczenie drogowego udzenia odwadniagego - usuwanie naniesionego materiatu zaniec zggpego, w
postaci piasku, namulu, blota, szZlamdciligat zi, smieci, itp., utrudniagjcego prawidiowe funkcjonowanie wdzenia.
1.4.6.Pozostale okidenia podstawowesszgodne z obowkzujacy mi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” fikt.
1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot
Ogdlne wy magania dotygze robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbjkt 1.5.
2. MATERIALY
Materiaty nie wys¢puja.
3.SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycace sprztu
Og6lne wy magania dotygze sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” gkt
3.2. Sprat do wyk onywania robot
Wykonawca przyspujacy do wykonania rob6t powinien wykazask mozliwoscia korzystania z
nastpujcego spretu:
- koparek podgbiernych,
- zagszczarek plytowych wibracyjnych,
- sprzarek powietrza,

— zbiornikbw na wod,
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— pomp wysokoginieniowych,
— samochodéw specjalnych grdowo-ssicych do czyszczenia kanatdw, studzienek, przepustéw
oraz przyrzdoéw takich jak:
- wiadra kanalowe, czyszczakitalerzowe, spiraleal@ane, szufle do wyggania osadu z osadnikow itp.,
Preferuje si uzycie sprztu nie sprzyjajcego powstawaniu kurzu.
4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotycgce trans portu

Ogolne wy magania dotygze transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagamgjalne” pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wyk onania rohot

Ogdlne zasady wykonania robét podano w SST D-MX@00 ,Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Oczyszczenie rowu
Oczyszczenie rowu polega na wybraniu namuitu namiesgjo prze z wag scieciu trawy i krzakdédw w olgbie rowu.
Namut i nadmiar gruntu nate wywiezé poza obgb pasa drogowego i rozplantoévey miejscu zaakceptowanym przez
Inzyniera. W ramach oczyszczania rowu z namuiu azyaleyprofilowaé dno oraz skarpy rowu
Zaggszczona powierzchnia powinnadspwna, nie posiadaladdw po przgjciu zag;szczarek.
Wskarnik zagiszczenia okrdony zgodnie z BN-77/8931-12, powinien wyn®sio najmniej 0,98 maksymalnego
zageszczenia, wg normalnej metody Proctora, zgodnidl 28P04481.
5.3.0czyszczenie przepustéw
Wioty i wyloty przepustéw ocZci¢c z namutu, rélinnosci, lisci lub innych zaniec zyszcaaitrudniajcych splyw wody.
Zebrane zanieczyszczenia powinny byywie zione dowolny ndrodkie m transportu na skladowisko odpadéw.
Wywozenie zanieczyszcaealezy dokonywa na skladowiska odpadéw, zlokalizowane na:
- wysypiskach publicznych (np. gminnych, miejskich)
- skladowiskach wiasnych, wdzonych zgodnie z warunkami i decyzjami wydanynzga wigciwe wiadze ochrony
srodowiska.
Jesli In zynier zezwoli na czasowe krotkotrwale skladowaraaieczyszcze w poblizu oczyszczonych ugdzen
odwadniajcych, to miejsce skladowania nafewybrat w taki sposob, aby splywy deszczowe nie mogly priese zcza
zanieczyszczez powrotemdo miejsc, z ktérych je pobrano lubavpad z& nieczystéci do wdd gruntowych i
powierzchniowych.
6. KONTROLA JAKO SCIROBOT
6.1. Ogodlne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w SST D-M-00.00.00 ,\Wymagania ogdlpkt 6.
Powierzchng skarp naley sprawd za szablonem. Prievit migd zy skarp a szablonem nie powinien przekrac 2z m.
W czasie wykonywania rob6t naje przeprowadza ciagla kontrok poprawnéci oczyszczania uadzeh
odwadniajcych.
7.OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdélne zasady obmiaru rob6t

OgOllne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-00@QWymagania ogdine” pkt 7.
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7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest:

- m(metr) oczyszczonego rowu i przepustow.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-Q@OQWymagania ogoine” pkt 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatnéci

Ogdlne ustalenia dotysze podstawy platrsei podano w SST D-M-00.00.00 ,Wy magania ogdlne” pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 moczyszczanego rowu i przepolséjmuje:
 roboty pomiarowe i przygotowawcze,
« oznakowanie robot,
* 0Czyszczenie rowu,
« profilowanie dna rowu oraz skarp wraz z ichgagzeniem
* 0Czyszczenie przepustow,
* zebranie i wywéz zanieczyszaze
* roboty wykaczeniowe,
» przeprowadzenie pomiaréw wy maganych w specyfikacjinicznej.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
1. PN-S-02204 Drogi samochodowe. Odwodnienie drég
10.2. Inne materiaty

2. Stanistaw Datka, Stanistaw Lenczewski: Drogoslgoty zie mne
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D-07.02.01
Oznakowanie pionowe

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegbélowej specyfikaeghinicznej (SST) & wymagania dotyere wykonania i
odbioru oznakowania pionowego.
1.2. Zakres stosowania SST
Szczegolowa specyfikacja techniczna stanowi ohaujica podstaw stosowania jej jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t z&@nych z przebudaydrogi powiatowejnr 3410P w m. Bowyczyny.
1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia rob6t zwanych z wykonywaniem i
odbiorem oznakowania pionowego:

- ustawienia stupkéw z rur stalowychsgednicy 70mm;
- znakdéw pionowych U-3 wg. istnigjego projektu organizacji ruchu.

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Znak pionowy - znak wykonany w postaci tarczy lablicy z napisami albo symbolami, zwykle umieszozoa
konstrukciji wsporczej.
1.4.2.Tarcza znaku - element konstrukcyjny, na powierzdtidrego umieszczana jest 4éeznaku. Tarcza me by
wykonana z rénych materiatlow (stal, aluminium, tworzywa syntetye itp.) - jako jednolita lub skladana.
1.4.3.Lico znaku - przednia ¢&¢ znaku, shiaca do podania téei znaku. Lico znaku me by wykonane jako
malowane lub oklejane (faliodblaskow lub nieodblaskow). W przypadkach szczegdinych (znak z przejrzystych
tworzyw syntetycznych) lico znaku e by zatopione w tarczy znaku.
1.4.4.Znak drogowy odblaskowy - znak, ktérego lico wykggzwiasciwosci odblaskowe (wykonane jest z materiatu o
odbiciu powrotnym - wspotdimym).
1.4.5.Konstrukcja wsporcza znaku - stup (stupy), vegsiik, wspormnik itp., na ktérym zamocowana jest zarenaku,
wraz z elementami skcymi do przy mocowania tarczyr(iby, zaciski itp.).
1.4.6.Znak nowy - znak gytkowany (ustawiony na drodze) lub magazynowany kresie do 3 miegty od daty
produkciji.
1.4.7.Pozostate okedenia podstawowesszgodne z obowrujacy mi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” fld.
1.5. Ogdlne wymagania dotycace robot

Ogdlne wy magania dotygze robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogojkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotycace materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatdow, ich pozyskiwania i skladowania poalam SST D-M-00.00.00
Mymagania ogéine” pkt 2.
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2.2. Aprobata techniczna da materiatéw

Kazdy materiat do wykonania pionowego znaku drogowegoktéry nie ma normy, musi posig&daprobag¢
technicza wydam przez uprawnios jednostk. Znaki drogowe powinny miecertyfikat bezpieczestwa (znak ,B")
nadany przez uprawniangednostk.
2.3. Materiaty stosowane do fundamentow znak 6w

Fundamenty dla zamocowania stupkdéw mbg¢ wykonywane z betonu wykonywanego ,na mokro”.
2.4. Konstrukcje ws porcze
2.4.1.Slupki

Stupki nalezy wykona z ocynkowanych rur érednicy 70 mm.

Rury powinny odpowiadawy maganiom PN-H-74219, PN-H-74220.

Powierzchnia zewgtrzna i wewrtrzna rur nie powinna wykazywavad w postaci tusek,gnig¢, zwalcowa
i naderwa. Dopuszczalneasnieznaczne nieréwrgi, pojedyncze rysy wynikage z procesu wytwarzania, miesgce
sie w granicach dopuszczalnych odchylek wy miarowychiad¢e rur powinny by obckte réwno i prostopadle do osi
rury.
2.5. Tarcza znaku
2.5.1. Trwalos¢ materiatow na wplywy zewtrzne

Materialy wyte na lico i tarcg znaku oraz patzenie lica znaku z targznaku, a take sposéb wykaczenia

znaku, musz wykazywd& petma odporné¢ na oddzialywanigswiatta, zmian temperatury, wptywy atmosferyczne
wystepujace w normalnych warunkach oddzialywania chemicanay(m korozg elektrochemiczs) - przez caly czas
trwatosci znaku, okrélony prze z wytwére lub dostawe.

2.5.2.Warunki gwarancyjne producenta lub dostawcy znaku

Producent lub dostawca znaku obgzginy jest przy dostawie okié, uzgodniom z odbiora, trwalos¢ znaku
oraz warunki gwarancyjne dla znaku.
2.5.3.Tarcza znaku z blachy stalowej

Tarcza znaku z blachy stalowej grédbbco najmniej 1,0 mm powinna byzabezpieczona przed korqzj
obustronnie cynkowaniem ogniowy m lub elektrolitygam

Krawedzie tarczy powinny by zabezpieczone przed korgZarbami ochronnymi o odpowiedniej trwa,
nie mniejszej i przewidywany okresaytkowania znaku.

2.5.4 Warunki wykonania tarczy znaku

Tarcza znaku musi kdyréwna i gladka - bez odksztafceplaszczyzny znaku, w tym pofaldofyawgie¢,
lokalnych wgniec# lub nieréwndci itp. Odchylenie plaszczyzny tarczy znaku (zwilvanie, pofaldowanie itp.) nie
moze wynosé¢ wiecejniz 1,5 % najwgks zego wy miaru znaku.

Krawedzie tarczy znaku mugzbyé réwne i nieostre. Znieksztalcenia kkglei tarczy znaku, pozostate po
tloczeniu lub innych procesach technologicznyclinki tarcza ta (w znakach drogowych skladanychgmenty
tarczy) byla poddana, mushky¢ usungte.

2.6. Znaki odblaskowe

2.6.1.Wymagania dotycce powierzchni odblaskowej
Znaki drogowe odblaskowe wykonuje s zasady przez oklejenie tarczy znaku materialdintes kowy m.
Wiasciwosci folii odblaskowej (odbijagcej powrotnie) powinny speiniawy magania okrdone w aprobacie

technicznej.
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2.6.2.Wymagania jakéciowe znaku odblaskowego

Folie odblaskowe zyte do wykonania lica znaku powinny wykazyivpeine zwizanie z tarcz znaku przez
caly okres wymaganej trwadoi znaku. Niedopuszczalnea slokalne niedoklejenia, odklejania, ziuszczenia lub
odstawanie folii na kragdziach tarczy znaku oraz na jego powierzchni.

Powierzchnia lica znaku powinna dyowna i glfadka, nie megna niej wys¢gpowa’ lokalne nierdwnéci i
pofaidowania. Niedopuszczalne jest wysiwanie jakichkolwiek ognisk korozji, zarowno nawerzchni jak i na
obrzezach tarczy znaku.

W znakach nowych na &y m z frag mentéw powierzchni znaku o wy miarach 4lom nie mage wystpowa
wigcej niz 0,7 lokalnych usterek (zatamaniagcperzyki) o wymiarach nie wkszych nk 1 mm w kadym kierunku.
Niedopuszczalne jest wygtowanie jakichkolwiek zarysouigpowierzchni znaku.

Tylna strona tarczy znakow odblaskowych must lmabezpieczona matawfarba nieodblaskow barwy
ciemno-szarej (szarej naturalnej) o wspoétczynnimihancji 0,08 do 0,10. Grubé powloki farby nie mae by
mniejsza od 2@um.

2.7. Materiaty do montazu znakéw

Wszystkie ocynkowanadzniki metalowe przewidywane do mocowanigdy sol elementéw konstrukeji
wsporczych znakéw jakruby, listwy, wkety, naketki itp. powinny by czyste, gladkie, bezegnie¢, naderwa,
rozwarstwig i wypuklych karbéw.

taczniki moga by¢ dostarczane w pudetkach tekturowych, pojemnikdakZanych lub paletach, w zai@sci
od ich wielkgci.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycace sprztu

Ogolne wy magania dotysze sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wy magania ogéine” gkt
3.2. Sprzt do wyk onania 0znak owania pionowego

Wykonawca przyspujcy do wykonania oznakowania pionowego powinien wgkasi mozliwoscia
korzystania z nagpujacego spratu:

— $rodkdw transportowych do przewozu materiatéw,
- przewanych zbiornikbw na wog

4. TRANSPORT

4.1. Ogodlne wymagania dotycgce trans portu

Ogdlne wy magania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagamjalne” pkt 4.
4.2. Trans port materiatow do pionowego oz nakowanialr 6g

Transport cementu powinien odbyésk zgodnie z BN-88/6731-08.

Transport kruszywa powinien odbyéveie zgodnie z PN-EN 12620:2004.

Transport znakéw, stlupkéw i sptm (uchwyty, sruby, naketki itp.) powinien s¢ odbywa srodkami
transportowymi w sposéb uniemaviajacy ich przesuwanie siw czasie transportu i uszkadzanie.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wyk onywania robot
Ogollne zasady wykonywania robét podano w SST DO00.00 ,Wy magania ogdélne” pkt 5.
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5.2. Roboty przygotowawcze
Przed przysipieniem do rob6t naky wy znac zy:
- lokalizacg znaku, tj. jego pikietaoraz odlegté¢ od kravedzi je zdni,
- wysokas¢ zamocowania znaku na konstrukcji wsporczej.
Lokalizacja i wysoké¢ zamocowania znaku powinny bygodne z pro jekte m organizacji ruchu.
5.3. Wykonanie wykopéw i fundamentdw d a k onstrukdj ws porczych znakow
Wykopy fundamentowe powinny bywykonane w takim okresie, aby po ich zakeeniu mana byilo
przystpi¢ natychmiast do wykonania w nich rob6t fundamentciwvy
5.3.1.Fundamenty z betonu
Wykopy naley zabezpieczy przed naplywem wod opadowych przez wyprofilowateeenu ze spadkiem
umozliwiajacy m tatwy odplyw wody poza teren przylegaj do wykopu. Dno wykopu powinno bBywyréwnane z
dokladnGcia £ 2 cm.
Po wykonaniu fundamentu wykop najezasypé warstwami grubéci 20 cm z dokfadnym zagzczeniem gruntu.
5.4. Tolerancje ustawienia znaku pionowego
Dopuszczalne tolerancje ustawienia znaku:
— odchyika od pionu, nie wtej niz + 1 %,
— odchytka w wysokéci umieszczenia znaku, nie égejniz+ 2 cm,
— odchytka w odlegiéci ustawienia znaku od kradzi jezdni nie wicej niz + 5 cm, przy zachowaniu minimalnej
odlegiaici umieszczenia znaku.
5.5. Pohczenie tarczy znaku z konstrukcg ws porcza
Tarcza znaku musi ldyzamocowana do konstrukcji wsporczej w sposoéb unidiwiajacy jej przesunicie lub
obrot.
5.6. Trwatos¢ wykonania znaku pionowego
Znak drogowy pionowy musi liywy konany w sposéb trwaly, zapewnigy petra czytelndg¢ przedstawionego
na nim symbolu lub napisu w calym okresie jeggtkowania, przy czym wplywy zewittrzne dziatajce na znak, nie
moga powodowd znieksztalcenia téei znaku.
5.7. Tabliczka znamionowa znaku
Kazdy wykonany znak drogowy musi nigabliczke znamionow z:
a) nazwy, marky fabryczny lub innym oznaczeniem umiwiajacy m identyfikac¢ wytworcy lub dostawcy,
b) daty produkcji,
c) oznaczeniem dotyezym materiatu lica znaku,
d) daty ustawienia znaku.
Napisy na tabliczce znamionowej madzy¢ wykonane w sposéb trwaly i wymay, czytelny w normalnych
warunkach przez caly okregyikowania znaku.
6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogodlne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w SST D-M-00.00.00 ,\Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Badania w czasie wykonywania robét

6.3.1.Badania materialdéw w czasie wykonywania robot
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Wszystkie materialy dostarczone na bugavaprobat technicza lub z deklarag zgodndéci wydam przez
producenta powinny kysprawdzone w zakresie powierzchni wyrobu i jeganiarow.
6.3.2.Kontrola w czasie wykonywania robét
W czasie wy konywania rob6t nalesprawdza:
- zgodnd¢ wykonania znakéw pionowych z dokumensacprojektova (lokalizacja, wymiary, wysokd
zamocowania znakow),
- zachowanie dopuszczalnych odchylek wy miaréw,
- poprawnd¢ wykonania fundamentéw pod stupki,
— poprawnd¢ ustawienia stupkéw .
Wykonawca robét wykonuje badania laboratoryjngtaujwv SST na wlasny koszt w laboratorium zaakcepiywa
przez Ireyniera.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdblne zasady obmiaru rob6t
Ogdlne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-00@QWymagania ogdéine” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkami ob miarowy mas
a) szt. (sztuka), dla znakoéw oraz stupkow
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdlne zasady odbioru robot
Ogélne zasady odbioru robét podano w SST D-M-Q@0QWymagania ogolne” pkt 8.
9. PODS TAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatnéci
Og0llne ustalenia dotysze podstawy platrsai podano w SST D-M-00.00.00 ,Wy magania ogo6lne” pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania jednostki ob miarowej oznakowan@piego obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- wykonanie wykopu pod fundamenti fundamentow,
- dostarczenie i ustawienie stupkéw i znakow,
- zamocowanie tarcz znakéw drogowych,
- przeprowad zenie pomiar6w wy maganych w specyfikaeciniczne].
10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-EN 20¢1:200: Beton zwykh

2.  PN-EN 12620:200 Kruszywa mineralne do betonu zwykie

3. PN-H-7421¢ Rury stalowe bez szwu walcowane na agor ogdlneg:
zastosowania

4.  PN-H-7422( Rury stalowe bez szwu agjnione i wdcowane na zimnc
ogélnego przeznaczenia

5. PN-H-8220( Cynk
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6. PN-H-8401¢ Stal niskostopowa o podvsyzonej wytrzy maléci. Gatunk
7. PN-H-8401¢ Stal niestopowa do utwardzania powierzchnioweglepszania

cieplnego. Gatunki

PN-H-8402:-07 Stal okrélonego zastosowania. Stal na rury. Gat
9. PN-H-8403(-02 Stal stopowa konstrukcyjna. Stal do rgtania. Gatuni
10. BN-88/673:-08 Cement. Transport i przechowy wat
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