ZAt ACZNIK NR 8

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
(SST)

1. Wstep
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacj swymagania dotycice odtworzenia rowow w
ciagu drég powiatowych.

1.2. Zakres robot

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot
zwigzanych z odtworzeniem i paggieniem (renowagj oczyszczeniem) istnigjych
rowow.

1.2.1. Odtworzenie — dla potrzeb niniejszej specyfikacji oraz wyceny Gbiprzygto
jako realizag} prac polegaicych na pogibieniu rowu do 60 cm oczyszczeniu
rowu o okrélonym przebiegu poprzez wybranie namutu naniesiorggez wodg,
scieciu trawy i krzakéw w olgbie rowu oraz wywozem nadmiaru gruntu wsdo
—3.595,00 mb

1.2.2. Pogibianie - dla potrzeb niniejszej specyfikacji oraz wyceolot przygto jako
realizacg prac polegaijcych na pogibieniu rowu do 30 cm oczyszczenie rowu z
namutu naniesionego przez wodraz z wyprofilowaniem skarp i dngcieciu
trawy i krzakow w obgbie rowu oraz wywozem nadmiaru gruntu wsdo
2.500,00 mb

2. Sprat
2.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu
Wykonawca jest zobowzany do uywania jedynie takiego spgtui, ktory nie
spowoduje niekorzystnego wptywu na jakevykonanych robot.
Sprzt bedacy w dyspozycji Wykonawcy do wykonania robot mat rzymany w
dobrym stanie i gotowssi do pracy. Powinien k& zgodny z normami ochrony
srodowiska i przepisami dotyazymi jego uytkowania.
2.2. Sprzt do pogkbienie i odtworzenia rowow
Do wykonywania robot ma by uzywany nasfpujacy sprz:t:
- koparki podsibierne
- przyrzady reczne jak topaty miotty.

3. Transport
Do transportu mama wywa¢ dowolnegasrodka transportowego (samochodygriik).

4. \Wykonanie rob6t

4.1. Ogolne zasady wykonania robét



4.2.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ragatdnie z warunkami umowy
oraz za ich jak&. Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody
wykonywania robot. Wykonawca ponosi odpowiedziénaza oznakowanie i
bezpieczéstwo ruchu na odcinku prowadzonych robét. Zgodniebawirzujacymi
przepisami ma obowzek podczas prowadzenia rob6t zachowgmogi, zarowno w
obrebie jak i w gsiedztwie prowadzonych robot.

Odtworzenie i pog¢bienie rowow

Przed wykonaniem zasadniczych prac, terergtpbjobotami nalgy oczysci¢ z
porastajcej trawy i krzewow oraz innych ewentualnych zamyszczé. W wyniku
prac naley uzysk& przekréj trapezowy rowu o szerédkodna co najmniej 0,40m i
nachyleniu skarp od 1; 1,5. Najmniejszy dopuszozadpadek podiny rowu
powinien wynost 0,2%. Namut i nadmiar gruntu pochadego z remontowanych
rowow | skarp naley wywiezé poza obgb pasa drogowego. Wszystkie
zanieczyszczenia jezdni powstate w wyniku prowagizbnrobét winny by na
biezaco recznie usuwane.

5. Kontrola jakos$ci rob6t

W czasie wykonywania robotthzie prowadzona kontrola ich poprawaoobzgodnie z
wymaganiami pkt-4. Tolerancja wykonanych robdt wsing 0,5% w zakresie
spadkow oraz + 5 cm w zakresie szerkukalna.

6. Obmiar robot

Obmiar robot bdzie okrdla¢ faktyczny zakres wykonanych rowow zgodnie ze
zleceniem. Jednostlobmiarow jest mb odtworzonego i pagfionego rowu.

7. Odbior robot

Odbiér wykonanych rob6t nagi po zgtoszeniu przez Wykonawclezeli okaze sk,
ze prace nie g wykonane zgodnie z SST pkt.4, roboty poprawkowekdviawca
wykona na wiasny koszt w terminie wskazanym w ungowi

8. Podstawa ptatndéci

8.1.

8.2.

Ogolne ustalenia dotycrce ptatngci

Podstaw ptatnagci jest cena jednostkowa skalkulowana przez wykanaza
jednostk obmiarowa ustalom w zalenosci od rodzaju wykonanych robét
(odtworzenie i pogbienie).

Cena jednostki obmiarowej
Cena 1 m odtworzenia i pebienia rowu winna obejmowa

- ewentualne roboty przygotowawcze ( oczyszczenperastajcej trawy i krzewow
oraz innych zanieczyszaze pomiarowe,

- oznakowanie robot,
- dostawe i prac; sprztu,

- odtworzenie lub pogbienie rowow,



- wyprofilowanie dna i skarp rowu w gr. kat. lll-I¥godnie z wymaganym profilem i
spadkiem,

- wyw0z namutu i nadmiaru gruntu,
- upratniccie jezdni i pobocza,

- roboty wykaczeniowe



