SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D.01.02.03

WYBURZENIE OBIEKTOW BUDOWLANYCH
I INZYNIERSKICH



1. Wstep

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonywania
1 odbioru robdt rozbidrkowych i przygotowawczych w zwiazku z przebudowa mostu na rzece
Ner w miejscowosci Chetmno wraz z droga powiatowa nr 16426 Chruscin - Chetmno.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robdt rozbiérkowych
i obejmuja:

e dla przebudowy mostu:

— burzenie przy pomocy mlotéw pneumatycznych betonu ochronnego o grubosci
do 4 cm,

— burzenie przy pomocy mlotéw pneumatycznych elementéw betonowych - plyty
pomostu oraz podpdr - wartosci szacunkowe,

— rozbidrka izolacji pomostu mostu z papy asfaltowej,

— rozebranie mechaniczne umocnienia skarp i stozkdw oraz §ciekéw skarpowych
z prefabrykatow betonowych (trylinka),

— burzenie przy pomocy mtotdw pneumatycznych betonowych schodéw na
skarpie,

— demontaz stalowych porgczy mostowych przy pomocy palnika acetylenowego,

— demontaz - wykucie stalowych krawe¢znikow z katownikow,

— demontaz i zatadunek stalowej konstrukcji ustroju nosnego wraz z pocigciem na
elementy,

— wywiezienie konstrukcji stalowej ustroju no$nego z terenu rozbidrki (transport
na sktadowisko Wykonawcy wraz z mechanicznym za- i roztadunkiem),

— wywiezienie ztomu — pozostalych elementéw stalowych z terenu rozbiérki
(transport na skladowisko Wykonawcy z mechanicznym zatadunkiem
1 roztadunkiem),

— wywiezienie gruzu (papy) z terenu rozbidrki (transport na skladowisko
Wykonawcy z mechanicznym zatadunkiem i roztadunkiem),

— wywiezienie gruzu z terenu rozbiorki (transport na sktadowisko Wykonawcy
z mechanicznym zatadunkiem i roztadunkiem),

Uwaga: Materialy rozbiorkowe po przejrzeniu i posortowaniu winien Wykonawca
odtransportowa¢ na skladowiska przy zachowaniu przepiséw odnos$nie
ochrony srodowiska i zagospodarowania odpadoéw.

Materialy nadajace si¢ do ponownego wbudowania odwiez¢ na skladowisko
Zamawiajacego. Decyzj¢ o przydatnosci materialow podejmie Inzynier
W porozumieniu z Zamawiajacym.
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1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej ST sa zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi normami
1 ST D-M.00.00.00 "Wymagania ogdlne".

1.5. Wymagania dotyczace robot

Wykonawca rob6t jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢
z Dokumentacja Projektowa i poleceniami Inzyniera. Ogdélne wymagania dotyczace robot
podano w ST D-M.00.00.00 "Wymagania ogélne".

2. Materialy
Nie wystepuja.
3. Sprzet
3.1. Palniki tlenowo-acetylenowe do cigcia porgczy.

3.2. Pily mechaniczne do cigcia porgczy.

3.3. Mloty pneumatyczne (wraz ze sprgzarka powietrzng przewozna, spalinowa) - do
rozkruszenia betonu rozbieranych elementéw.

3.4. Samochody wywrotki o mnos$nosci 100+160 kN do przewiezienia elementéw
rozbiérkowych na sktadowisko.

3.5. Dzwig samochodowy — do demontazu konstrukcji stalowej

3.6. Ladowarka samobiezna.

4. Transport

4.1. Do przewiezienia elementéw rozbiérkowych oraz pokruszonych czgsci ustroju nosnego
na sktadowisko zastosowa¢ samochody wywrotki o no$nosci 100+160 kN lub samochody
skrzyniowe o dtugosci przestrzeni fadunkowej odpowiedniej do przewozonych elementow.

5. Wykonanie robét

5.1. Ogoélne warunki wykonania robot
Og6lne warunki wykonania rob6t podano w ST D-M.00.00.00 "Wymagania ogdlne".
5.2. Projekt rozbiorki

Roboty rozbidrkowe bgda prowadzone po zamknigciu ruchu kotowego na moscie.

Szczegétowy projekt technologiczny rozbidrki elementéw obiektu mostowego lub
budowlanego wraz z harmonogramem rob6t Wykonawca opracuje we wlasnym zakresie na
podstawie kolejnosci robdét okreslonej Dokumentacji Projektowej. Ww. projekt nalezy
uzgodni¢ z Oddziatem GDDKIiA.

Zatozona przez Wykonawce rozbidrki technologia demontazu elementéw ustroju no§nego
1 podpér powinna uwzglednia¢ obecny stan konstrukcji oraz konieczno$¢ zastosowania
bezpiecznej metody rozbidrki.
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Projekt technologiczny rozbiérki powinien okresla¢ kolejnos¢ i sposéb demontazu
poszczegblnych elementéw, drogi technologiczne dla sprz¢tu i rusztowania pomocnicze.

Projekt rozbidrki elementéw nalezy uzgodni¢ z odpowiednia jednostka drogowa
(Zamawiajacym) oraz przedstawi¢ Inzynierowi do zaakceptowania.

5.3. Zakres wykonywanych robdét.

Wykonanie rozbiérki elementéw obiektu mostowego lub budowlanego Wykonawca
winien przeprowadza¢ na podstawie ww. Projektu technologicznego rozbidrki.

5.3.1. Demontaz porgczy

Demontaz poreczy przeprowadzi¢ recznie z uzyciem palnikow acetylenowych lub pit do
cigcia metalu.

5.3.2. Demontaz elementéw betonowych.

Betonowe 1 zelbetowe elementy rozebra¢ mtotami pneumatycznymi o wymiennych
ostrzach. Cigcie zbrojenia rgcznie z uzyciem palnikéw acetylenowych lub pit do cigcia
metalu. Roboty rozbiérkowe prowadzi¢ w sposob, ktéry nie wplynie na duze ograniczenia
ruchu pojazdow.

5.3.3 Demontaz konstrukcji stalowej

Demontaz elementéw konstrukcji stalowej wykona¢ przy pomocy zurawi o odpowiednie;j
nosnosci. W razie potrzeby podzial elementéw stalowych wykona¢ z uzyciem palnikéw
acetylenowych lub pit do cigcia metalu.

5.4. Wykonanie rusztowan pomocniczych oraz ostonowych

Do wykonania rob6t na wysokosci wykonac rusztowania z klatek lub podwieszone.
Miejsca rozbidrek nad rzeka nalezy ostoni¢, wykonujac odpowiednie elementy ostonowe
podwieszane do obiektu lub mocowane do specjalnie wykonanych rusztowan.

5.5. Transport materialéw z rozbiorki

Materiaty rozbiérkowe po posortowaniu nalezy przewiez¢ samochodami samowyladow-
czymi na skladowisko Wykonawcy, zaakceptowane przez Inzyniera zzachowaniem
przepisOw dotyczacych ochrony srodowiska i gospodarki odpadami. Materiaty przeznaczone
do ponownego wykorzystania nalezy przewiez¢ na miejsce wskazane przez Inzyniera.

6. Kontrola jakoS$ci robot

6.1. Ogodlne zasady odnosnie kontroli jakosci robét podano w D-M.00.00.00 "Wymagania
ogolne".

6.2. Kontroli jakosci robot podlega zgodnos¢ wykonanych robét z Dokumentacja Projektowa
oraz ustaleniami Specyfikacji Technicznej.

7. Obmiar robot

Jednostka obmiaru dla poszczegdlnych asortymentéw robét jest:

— Mg - dla elementow stalowych,
- m’-dla poszczegdlnych elementéw betonowych,
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— m - dla kraweznikéw, porgczy i barier ochronnych,
—  m’- dla izolacji pomostu,

Ogolne zasady obmiaru robét podano w D-M.00.00.00 "Wymagania ogdlne".
8. Odbior robét

8.1. Ogdlne zasady odbioru rob6ét podano w D-M.00.00.00 "Wymagania ogdlne".

9. Podstawa platnosci

Ogo6lne wymagania dotyczace ptatnosci podano w D-M.00.00.00 "Wymagania ogdlne".

Cena wykonania robot obejmuje:

—  prace przygotowawcze

— montaz i demontaz rusztowan podpierajacych i pomocniczych,

— rozbidrke poszczegdllnych asortymentow,

— wykonanie pozostatych robot przygotowawczych,

— odbudowg elementéw przeznaczonych do odtworzenia,

— zaladunek 1 odtransportowanie materiatéw odpadowych pochodzacych
z rozbiorki na sktadowisko Wykonawcy zaakceptowane przez Inzyniera.

— zaladunek i odtransportowanie materialbw do ponownego wykorzystania
pochodzacych z rozbidrki na miejsce wskazane przez Inzyniera.

10. Przepisy zwigzane

Nie wystepuja.
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