SPECYFIKACJA TECHNICZNA

M.16.01.02

RURY O PRZEKROJU ¢ 200+300 mm



1. Wstep

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania
1 odbioru montazu rur (kolektora kanalizacyjnego) odprowadzajacego wodg¢ z obiektéw
mostowych dla obiektow mostowych w zwiazku z przebudowa mostu na rzece Ner
w miejscowosci Chetmno wraz z droga powiatowa nr 16426 Chruscin - Chelmno.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza wykonania rurociagu (kolektora)
odprowadzajacego wodg na obiektach mostowych i obejmuja:

— montaz kolektora z rur HDPE ¢ 160 mm wraz z mocowaniem rur obejmami do
konstrukcji obiektéw mostowych oraz ich polaczenie ze wpustami,

— montaz kolektora z rur HDPE ¢ 200 mm wraz z mocowaniem rur obejmami do
konstrukcji obiektéw mostowych oraz ich potaczenie,

— montaz czyszczakéw, tréjnikow kolanek itp. wraz z potaczeniem z kolektorem,

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej ST sa zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi normami
1 ST D-M.00.00.00 "Wymagania ogdlne".

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢
z Dokumentacja Projektowa, ST i1 poleceniami Inzyniera.

Ogo6lne wymagania dotyczace rob6t podano w ST D-M.00.00.00 "Wymagania ogdlne".

2. Materialy

Materiatami stosowanymi do wykonania robot wedtug zasad niniejszej specyfikacji sa:
2.1. Wyposazenie z tworzyw sztucznych HDPE

2.1.1. Rury z HDPE kielichowe ¢ 160 mm do ¢ 200 mm o réznych dlugosciach wraz
z tacznikami i uszczelkami.

2.1.2. Armatura z HDPE (kolanka, tréjniki, czyszczaki) ¢ 200 mm.

2.1.3. Krééee z rur zeliwnych ¢ 150 mm (lub ¢ 200 mm) oraz ksztattki przejsciowe zeliwo -
HDPE do potaczenia wpustow z kolektorem kanalizacyjnym.

2.1.4. Uchwyty 1 obejmy do rur z HDPE wraz z osprzgtem.

2.1.5. Kotwy wklejane do mocowania obejm do elementéw betonowych.

STM.16.01.02.
-524 -



lub alternatywnie (po uzyskaniu zgody Projektanta i Inzyniera):
2.2. Wyposazenie z zeliwa

2.2.1. Rury zeliwne bezkielichowe ¢ 150 mm do ¢ 200 mm o réznych dlugosciach wraz
z tacznikami i uszczelkami.

2.2.2. Armatura z zeliwa (kolanka, trjniki, czyszczaki) ¢ 200 mm.

2.2.3. Krééee z rur zeliwnych ¢ 150 mm (lub ¢ 200 mm) m in. do potaczenia wpustow
z kolektorem kanalizacyjnym.

2.3.4. Uchwyty i obejmy do rur wraz z osprzetem.
2.3.5. Kotwy wklejane do mocowania obejm do elementéw betonowych.
2.4. Zabezpieczenie antykorozyjne

Elementy zeliwne lub stalowe kolektora musza by¢ zabezpieczone antykorozyjnie np.
przez metalizacjg 1 pokrycie powlokami malarskimi.

3. Sprzet

Roboty nalezy wykonywac¢ recznie lub przy pomocy sprawnego technicznie sprzgtu
mechanicznego zaakceptowanego przez Inzyniera, przeznaczonego do realizacji robot
zgodnie 7z zatozona technologia. Na miejsce wbudowania nalezy podawaé elementy
odwodnienia przy pomocy zurawi samochodowych o odpowiednim udzwigu.

4. Transport

Materialy moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu. Podczas transportu
nalezy zabezpieczy¢ je przed przesuwaniem 1 uszkodzeniem.

Zatadunek, transport, roztadunek i sktadowanie materialéw do zamontowania rur powinny
odbywac sig tak, aby zachowac ich dobry stan techniczny.

5. Wykonanie robét

5.1. Ogélne warunki wykonania robot
Ogdlne warunki wykonania rob6t podano w ST D-M.00.00.00 "Wymagania ogdlne".
5.2. Zakres wykonywanych robot

5.2.1. Mocowanie obejm dla rur do konstrukcji obiektu. Nalezy stosowac firmowy system
podwieszania rurociagéw mocowany na kotwy wklejane do elementéw betonowych lub na
kotwy osadzone w betonie (w deskowaniu przed betonowaniem).

5.2.2. Montaz rur oraz lacznikéw 1 armatury wraz z uszczelnieniem pofaczen. Rury
zamocowac¢ w obejmach.

5.2.4. Potaczenie wpustéw z rurg ¢ 160 mm (lub ¢ 200 mm) i dalej poprzez tréjnik
z kolektorem (rura) ¢ 160 + ¢ 200 mm (lub wigksza Srednica).
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6. Kontrola jakoS$ci robot

Ogolne zasady kontroli jako$ci rob6t podano w ST D-M.00.00.00 "Wymagania ogdlne".
6.1. Kontrola jakosci.

Kontrola jako$ci robét polega na wizualnej ocenie poszczegdlnych etapéw robot wg PN-
EN 1610:2002.

6.2. Kontrola i badanie materiatléw uzytych do budowy odwodnienia

Badanie to nastgpuje poprzez poréwnanie cech materiatdbw z wymaganiami
w Dokumentacji Projektowej, ST i odpowiednich norm materiatowych.

6.3. Dokumentowanie wynikoéw pomiaréw i badan
Dokumentowanie wynikéw pomiaréw i badan zgodnie z ST D-M.00.00.00 punkt 6.3.

6.4. Dopuszczalne odchyltki wymiarowe

- rzedne rur kanatu + 10 mm,
- spadek podtuzny kanatu  +0,1%
- lokalizacja w planie + 10 mm,

7. Obmiar robot

Jednostka obmiaru robét jest 1 m rur zeliwnych (stalowych) lub HDPE.

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-M.00.00.00 "Wymagania ogdlne".

8. Odbior robot

8.1. Ogdlne zasady odbioru robét podano w ST D-M.00.00.00 "Wymagania ogélne".

9. Podstawa platnosci

Ogolne warunki ptatnosci podano w ST D-M.00.00.00 "Wymagania ogdlne".

Cena wykonania rob6t obejmuje:

- prace przygotowawcze i pomiarowe,

- transport materialoéw przewidzianych do wykonania robot,

- montaz elementéw mocowania obejm w deskowaniu przed betonowaniem lub
wiercenie otworow w betonie i osadzenie kotew wklejanych do mocowania
obejm,

- montaz rur HDPE lub innych mocowanych obejmami do elementéw konstrukcji
mostu wraz z ich taczeniem,

- montaz armatury rur HDPE (lub zeliwnych) - kolanka, czyszczaki itp.,

- montaz stalowych rur ostonowych w przyczétkach i w poprzecznicach

- uporzadkowanie miejsca wykonania robdt,

- przeprowadzenie niezb¢dnych badan i pomiaréw laboratoryjnych wymaganych
w specyfikacji.
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10. Przepisy zwigzane

PN-EN 1610:2002 Budowa i badanie przewodéw kanalizacyjnych.
Katalog detali mostowych — GDDP Warszawa

ROZPORZADZENIE MINISTRA TRANSPORTU I GOSPODARKI WODNEJ z dnia
30 maja 2000 r. w sprawie warunkow technicznych, jakim powinny odpowiada¢ drogowe
obiekty inzynierskie i ich usytuowanie. (Dz. U. Nr 63 poz. 735 - z dnia 3.08.2000 r.)
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